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ԱՇԽԱՏ ԱԿԱՐԳ 
ԻՐԱԿԱՆ ԺԱՄԱՆԱԿՈՒՄ ՍՈՂԱՆՔԻ  ՄՇՏ ԱԴԻՏ ԱՐԿՄԱՆ Հ ԱՄԱԿԱՐԳԻ  

ՇԱՀ ԱԳՈՐԾՄԱՆ 
 
 

I. ԸՆԴՀ ԱՆՈՒՐ  ԴՐՈՒՅԹՆԵՐ  
 
 

1. Սո ւ յ ն  աշ խատակար գ ո վ  (այ ս ո ւ հ ե տ՝  Կար գ ) սահ ման վ ո ւ մ  ե ն  

ի րական  ժամանակ ո ւ մ  ս ո ղան ք ի  մ ո ն իտո ր ի ն գ ի  համակար գ ի  
(այ ս ո ւ հ ե տ՝  ՍՄՀ ) շ ահագ ո ր ծ ման  առան ձ ն ահատկ ո ւ թյ ո ւ ն ն ե ր ը , 

շ ահագ ր գ ի ռ  պաշ տո նատար  ան ձան ց  ց ան կ ը , ՍՄՀ  - ի  գ ո ր ծ ար կ ման  
դ ե պք ո ւ մ ՝  պատասխանատո ւ  պաշ տո նատար  ան ձան ց  

գ ո ր ծ ո ղ ո ւ թյ ո ւ ն ն ե ր ն  ո ւ  պատասխանատվ ո ւ թյ ո ւ ն ը : 

2. ՍՄՀ  -ն  հատո ւ կ  գ ե ր զ գ այ ո ւ ն  սար ք ե ր ի ց  և  տվի չ ն ե ր ի ց , 
սար ք ավ ո ր ո ւ մ ն ե ր ի ց , ազ դարար ման  համակար գ ի ց , ս ե ր վ ե րայ ի ն  

տնտե ս ո ւ թյ ո ւ ն ի ց , ծ րագ րայ ի ն  փաթե թի ց  բ աղ կաց ած  համակար գ  է , 
ո ր ի  բ աղադ ր ի չ  մաս ե ր ը  տե ղադ ր ված  ե ն  Հ այ աստան ի  

Հ ան րապետո ւ թյ ան  (այ ս ո ւ հ ե տ՝  Հ Հ ) Շի րակ ի  մար զ ի ՝  Առափի , 

Տ ավ ո ւ շ ի  մար զ ի ՝  Գետահ ո վ իտ և  Կոտայ ք ի  մար զ ի ՝  Ող ջ աբ ե ր դ  
գ յ ո ւ ղական  համայ ն ք ն ե ր ի  վար չ ական  տարած ք ո ւ մ  տե ղակայ ված  

ս ո ղան ք այ ի ն  գ ոտի ն ե ր ո ւ մ , Հ Հ  արտակար գ  ի րավ ի ճակ ն ե ր ի  
նախարար ո ւ թյ ան  (այ ս ո ւ հ ե տ՝  Հ Հ  ԱԻՆ) վ ե ր ո ն շ յ ալ  մար զ ե ր ի  

փր կարարական  վար չ ո ւ թ յ ո ւ ն ն ե ր ի  (այ ս ո ւ հ ե տ՝  ՄՓՎ) ճ գ նաժամայ ի ն  

կառավար ման  կ ե նտր ո ն ն ե ր ո ւ մ  (այ ս ո ւ հ ե տ՝  ՄՃԿԿ), Ճգ նաժամայ ի ն  
կառավար ման  ազ գ այ ի ն  կ ե նտր ո ն ո ւ մ  (այ ս ո ւ հ ե տ՝  ՃԿԱԿ): 

3. ՍՄՀ -ն  նախատե ս ված  է  ն շ ված  ս ո ղան ք այ ի ն  գ ոտի ն ե ր ի  
շ ո ւ ր ջ օ ր յ ա մ շ տադ իտար կ ման , ակտի վաց ման  դ ե պք ո ւ մ ՝  

բ նակ չ ո ւ թ յ ան  ազ դարար ման , տարահան ման  և  ժամանակ ի ն  

ար ձագ ան ք ո ւ մ  կազ մակ ե րպե լ ո ւ  համար : 
4. Շահագ ր գ ի ռ , ի ն չ պե ս  նաև  ս ո ւ յ ն  աշ խատակար գ ո վ  նախատե ս ված  

գ ո ր ծ ո ղ ո ւ թյ ո ւ ն ն ե ր ի  պատասխանատո ւ  ան ձան ց  ց ան կ ը  հաստատո ւ մ  է  
Հ Հ  արտակար գ  ի րավ ի ճակ ն ե ր ի  նախարար ը ՝  համաձայ ն  հավ ե լ ված  1-ի : 

 

II．ՍՄՀ  - ի  շ ահագ ո ր ծ ման  ս կ զ բ ո ւ ն ք ն ե ր ը  
 

5. ՍՄՀ  - ն  սահ ման ված  պար բ ե րական ո ւ թյ ամ բ ՝  10 ր ոպե ն  մ ե կ  
ստո ւ գ ո ւ մ  է  և  ստան ո ւ մ  տվ յ ալ ն ե ր ՝  ի ն ք նաշ խատ ս կ զ բ ո ւ ն ք ո վ  
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վ ե րահ ս կ ե լ ո վ  Առափի , Գետահ ո վ իտ և  Ող ջ աբ ե ր դ  տե ղամաս ե ր ո ւ մ  

տե ղադ ր ված  ս ո ղան ք այ ի ն  տվի չ ն ե ր ի  աշ խատան ք ը : 
6. ՍՄՀ  - ի  աշ խատակար գ ո ւ մ  նախատե ս ված  ե ն  մ շ տադ իտար կ ման  և  

շ ահագ ո ր ծ ման  ե ր ե ք  ռ ե ժ ի մ ն ե ր ՝  «Նո ր մալ », ե ր բ  գ ո ր ծ ար կ ո ւ մ  չ ի  

գ րան ց վ ո ւ մ , «Նախազ գ ո ւ շ աց ման », ո ր ի  ը ն թաց ք ո ւ մ  ի րականաց վ ո ւ մ  
ե ն  ազ դան շ ան ի  ի ս կ ո ւ թյ ան  ստո ւ գ ման  և  հաստատման  գ ո ր ծ ո -

ղ ո ւ թյ ո ւ ն ն ե ր , «Ազ դարար ման », ո ր ի  գ ո ր ծ ար կ ման  դ ե պք ո ւ մ  
ծ ավալ վ ո ւ մ  ե ն  տար հան ման  գ ո ր ծ ը ն թաց ն ե ր  և  «Սպասար կ ման »՝  

ո ւ ղ ղ ված  համակար գ ի  աշ խատո ւ նակ ո ւ թյ ան  ապահո վ ման ը :  
7. Մշ տադ իտար կ ման  «Նո ր մալ » ռ ե ժ ի մ ո ւ մ , ՍՄՀ  մ ի ջ ո ց ո վ , ՃԿԱԿ - 

ի ց  և  ՄՃԿԿ - ն ե ր ի ց   ի րականաց վ ո ւ մ  է  համակար գ ի  անխափան ո ւ թյ ան  

և  ի րավ ի ճակ ի  շ ո ւ ր ջ օ ր յ ա հ ս կ ո ւ մ  ո ւ  մ շ տադ իտար կ ո ւ մ :  
8. ՄՓՎ - ն ե ր ո ւ մ  և  գ յ ո ւ ղապետարան ն ե ր ո ւ մ  ն շ անակ վ ո ւ մ  ե ն  

պատասխանատո ւ ն ե ր . ՄՓՎ պատասխանատո ւ  ան ձ ն  ամի ս ն  առ ն վազ ն  մ ե կ  

ան գ ամ , ի ս կ  գ յ ո ւ ղապետարան ի ն ը ՝  ամե ն  օ ր  պետք  է  ստո ւ գ ե ն  
ս ո ղան ք այ ի ն  գ ոտի ն ե ր ո ւ մ  տե ղադ ր ված  յ ո ւ րաք ան չ յ ո ւ ր  տվի չ ի  և  

գ յ ո ւ ղաապետարան ո ւ մ  գ տն վ ո ղ  դ իտար կ ման  համակար գ չ ի  վ ի ճակ ը ՝  
կատար ե լ ո վ  համապատասխան  գ րառ ո ւ մ ն ե ր :  

9. Մշ տադ իտար կ ման  «Նախազ գ ո ւ շ աց ման » ռ ե ժ ի մ ը  հաստատվ ո ւ մ  է  

համակար գ ի  գ ո ր ծ ար կ ման  դ ե պք ո ւ մ , ո ր ի  ժամանակ  կատար վ ո ւ մ  է  
ս ո ղան ք այ ի ն  տե ղամաս ի  ստո ւ գ ո ւ մ , նախազ գ ո ւ շ աց վ ո ւ մ  և  

ի րազ ե կ վ ո ւ մ  է  համայ ն ք ի  բ նակ չ ո ւ թ յ ո ւ ն ը  (տե ՛ ս  1-ի ն  գ ծ ապատկ ե ր ը ,  
Քայ լ  1): Հ ամակար գ ը  գ ո ր ծ ար կ վ ո ւ մ  է , ե ր բ  տվի չ ն ե ր ի  (հ ի մ նական ո ւ մ  

վ ե ր գ ե տն յ ա է ք ստե ն զ ո մ ե տր ը , ան ձ ր ևաչ ափը ) կ ո ղ մ ի ց  գ րան ց ված  

տվ յ ալ ն ե ր ը  գ ե րազ ան ց ո ւ մ  ե ն  սահ ման ված  թո ւ յ լ ատր ե լ ի  
մակար դակ ը :  

10. Այ ս  դ ե պք ո ւ մ ՝  ՍՄՀ -ի  դ իտար կ ման  համակար գ ի չ ն ե ր ի  
է կ րան ի ն  արտապատկ ե ր ո ւ մ  է  տագ նապի  ն շ ան  և  ար ձակ վ ո ւ մ  

տագ նապայ ի ն  ազ դան շ ան : ՃԿԱԿ-ի  և  ՄՃԿԿ-ի  պատասխանատո ւ  ան ձ ի ք , 

ՍՄՀ  մ ի ջ ո ց ո վ  ստո ւ գ ո ւ մ  և  հաստատո ւ մ  ե ն  տագ նապը : Տ ագ նապի  
ստաց ման  դ ե պք ո ւ մ , մ իաժամանակ , ՍՄՀ -ն  ի ն ք նաշ խատ ս կ զ ո ւ ն ք ո վ  

կար ճ  հաղ ո ր դագ ր ո ւ թյ ո ւ ն  է  հաս ց ե ագ ր ո ւ մ  համապատասխան  
պատասխանատո ւ ն ե ր ի ն  (ՃԿԱԿ, ՄՃԿԿ, ՄՓՎ, գ յ ո ւ ղապետարան ): 

11. ՄՓՎ պատասխանատո ւ  աշ խատակ ի ծ ը  տե ղ ո ւ մ  ս ո ւ գ ո ւ մ  է  

տվի չ ն ե ր ի ց  ստաց ված  բ ն ո ւ թագ րական  ց ո ւ ց ան ի շ ն ե ր ը ՝  սխալ  
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աշ խատան ք ի  դ ե պք ո ւ մ  չ ե ղար կ ե լ ո վ  ռ ե ժ ի մ ը ՝  գ ո ր ծ ո ղ ո ւ թյ ո ւ ն ն ե ր ի  

մաս ի ն  ի րազ ե կ ե լ ո վ  ՃԿԱԿ - ի  և  ՄՃԿԿ - ի  պատասխանատո ւ  ան ձան ց : 
12.  ՍՀ Մ - ի  սխալ  գ ո ր ծ ար կ ման  պատճառ  կար ո ղ  ե ն  

հան դ ի սանալ ՝  

1) ը նտան ի  կամ  վայ ր ի  կ ե ն դան ի ն ե ր ի  ն ե րխո ւ ժ ո ւ մ ը  
մ շ տադ իտար ման  տե ղամաս . 

2) ե ր ե խան ե ր ի  խաղ ը  տե ղան ք ո ւ մ . 
3) ո ւ ժ ե ղ  կար կ ո ւ տը  կամ  այ լ  տար ե րայ ի ն  վտան գ ավ ո ր  

ե ր և ո ւ յ թի  խո ց ո ղ  գ ո ր ծ ո ն ն ե ր ի  ազ դ ե ց ո ւ թ յ ո ւ ն ը . 

4) մար դ կան ց  ո չ  մ իտո ւ մ նավ ո ր  կամ  մ ի տո ւ մ նավ ո ր  մ ի ջ ամտո ւ մ ը  
(հ ո ղայ ի ն  աշ խատան ք ն ե ր , տեխն ի կայ ի  տե ղափոխո ւ մ  և  այ լ ն ): 

13. Ել ն ե լ ո վ  ՍՄՀ  - ի  ի ն ք նամե կ նար ման  
առան ձ նահատկ ո ւ թյ ո ւ ն ն ե ր ի ց ՝  մաս նագ իտական  ե զ րակաց ո ւ թյ ո ւ ն  

և  խո ր հ ր դատվ ո ւ թյ ո ւ ն  ստանալ ո ւ  համար  ՃԿԱԿ  - ի ց  և /կամ  ՄՓՎ - ի ց  

կապ է  հաստատվ ո ւ մ  գ իտական  փո ր ձագ ե տի  հ ե տ՝  ն ե ր կայ աց ն ե լ ո վ  
ն րան  առաջ աց ած  խն դ ի ր ն ե ր ը , հան գ աման ք ն ե ր ը :  

14. Հ ամակար գ ի  մ ե կ նար կ ման , ազ դան շ ան ի  ճ ի շ տ լ ի ն ե լ ո ւ  
դ ե պք ո ւ մ  (ե թե  գ ե րազ ան ց վ ե լ  է  կառավար ման  ստան դարտ ար ժ ե ք ի  2-

ր դ  մակար դակ ը ), ՄՓՎ - ի  կամ  ՃԿԱԿ  - ի  պատասխանատո ւ  ան ձ ը  

կայ աց ն ո ւ մ  է  վ ե ր ջ նական  ո ր ո շ ո ւ մ ՝  «Ազ դարար ման » ռ ե ժ ի մ ո ւ մ  
սահ ման ված  գ ո ր ծ ո ղ ո ւ թյ ո ւ ն ն ե ր ը  կազ մակ ե րպե լ ո ւ  համար :  

15. Մշ տադ իտար կ ման  «Ազ դարար ման » ռ ե ժ ի մ ո ւ մ ՝  

1) ի րազ ե կ վ ո ւ մ  է  գ յ ո ւ ղապետարան ի  պատասխանատո ւ  ան ձ ը .  

2) գ յ ո ւ ղապետը  մ ի ջ ո ց ն ե ր  է  ձ ե ռ նար կ ո ւ մ  համայ ն ք ի  

բ նակ ի չ ն ե ր ի ն  ս ո ղան ք այ ի ն  ի րավ ի ճակ ի  վ ե րաբ ե ր յ ալ  ծ ան ո ւ ց ե լ ո ւ  
և  հ ե տագ ա ք այ լ ե ր ի  մաս ի ն  տե ղ ե կաց ն ե լ ո ւ  ո ւ ղ ղ ո ւ թ յ ամ բ . 

3) ան հ րաժ ե շ տո ւ թյ ան  դ ե պք ո ւ մ , համայ ն ք ի  ղ ե կավար ն  
ան մի ջ ապե ս  կազ մակ ե րպո ւ մ  և  ՄՓՎ աջ ակ ց ո ւ թյ ամ բ  ի րականաց ն ո ւ մ  

է  վտան գ ավ ո ր  գ ոտո ւ ց  բ նակ ի չ ն ե ր ի  տարահան ո ւ մ . 

4) տե ղազ ն ն ման  և  ակ նադ իտական  ո ւ ս ո ւ մ նաս ի ր ո ւ թյ ո ւ ն ն ե ր ի ց  
ստաց ված  տվ յ ալ ն ե ր ի  հ ի ման  վ րա՝  ո ր ո շ վ ո ւ մ  է  ստե ղ ծ ված  

ի րադ ր ո ւ թյ ան  վտան գ ավ ո ր ո ւ թյ ան  աստի ճան ն  ո ւ  հ ե տագ ա 
գ ո ր ծ ո ղ ո ւ թյ ո ւ ն ն ե ր ի  բ ն ո ւ յ թն  ո ւ  ո ւ ղ ղ ո ւ թ յ ո ւ ն ն ե ր ը . 

5) ստե ղ ծ ված  ի րավ ի ճակ ի  համապատասխան  ծ ավալ վ ո ւ մ  է  

հ ե տախո ւ զ ո ւ թ յ ան  ան ց կաց ման , ան հ րաժ ե շ տո ւ թյ ան  դ ե պք ո ւ մ ՝  
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փր կարարական  աշ խատան ք ն ե ր ի  կազ մակ ե րպման  գ ո ր ծ ը ն թաց ն ե ր ը  

(Քայ լ  2)՝  ը ստ ՄՓՎ - ո ւ մ  և  ՃԿԱԿ - ո ւ մ  հաստատված  կար գ ի . 

6) մ շ տադ իտար կ ման  գ ո ր ծ ը ն թաց ը  շ ար ո ւ ն ակ վ ո ւ մ  է  ամբ ո ղ ջ  

ը ն թաց ք ո ւ մ , և  գ ո ր ծ ո ղ ո ւ թյ ո ւ ն ն ե ր ի  ավարտի ց  հ ե տո , ռ ե ժ ի մ ը  

չ ե ղար կ վ ո ւ մ  է ՝  վ ե րադ ր վ ե լ ո վ  «Նո ր մալ ի »:  

16. «Սպասար կ ման » ռ ե ժ ի մ ո ւ մ  ի րականաց վ ո ւ մ  ե ն  

յ ո ւ ր ք ան չ յ ո ւ ր  սար ք ի , համակար գ ի  այ լ  հան գ ո ւ յ ց ն ե ր ի  
պար բ ե րաբ ար  ստո ւ գ ո ւ մ ն ե ր ՝  ՍՄՀ  անխափան  շ ահագ ո ր ծ ո ւ մ ն  

ապահո վ ե լ ո ւ  նպատակ ո վ :  

17. Հ ամակար գ ո ւ մ  խափան ո ւ մ ն ե ր ի , ան սար ք ո ւ թյ ո ւ ն ն ե ր ի  
առաջ աց ման  դ ե պք ո ւ մ  ՃԿԱԿ և /կամ  ՄՃԿԿ պատասխանատո ւ  ան ձ ը  

դ ի մ ո ւ մ  է  ՄՓՎ պետի ն  և  գ յ ո ւ ղապետի ն ՝  համապատասխան  լ իազ ո ր ված  
ան ձան ց  մ ի ջ ո ց ո վ  տվի չ ն ե ր ը  և  դ իտար կ ման  համակար գ ի չ ը  

ստո ւ գ ե լ ո ւ  համար : ՃԿԱԿ - ո ւ մ կ  և  ՄՃԿԿ - ո ւ մ  դադար ե ց վ ո ւ մ  է  ՍՄՀ  - 

ի ց  ո չ  լ իար ժ ե ք , ը ն դ հատո ւ մ ն ե ր ո վ  գ րան ց վ ո ղ  տվ յ ալ ն ե ր ի  
ստաց ո ւ մ ը ՝  դադար ե ց ված  տվի չ ն ե ր ի  վ ե րաբ ե ր յ ալ  տե ղ ե կաց ն ե լ ո վ  

ՄՓՎ և  գ յ ո ւ ղապետարան ի  պաշ տո նատար  ան ձան ց : 
18. Տ վ ի չ ն ե ր ի ց ՝  գ յ ո ւ ղապետարան ո ւ մ  տե ղադ ր ված  դ իտար կ ման  

համակար գ ի չ  տվ յ ալ ն ե ր  փոխան ց ո ղ  մալ ո ւ խն ե ր ի  վ նաս ման  դ ե պք ո ւ մ  

համայ ն ք ի  ղ ե կավար ը  մ ի ջ ո ց ն ե ր  է  ձ ե ռ նար կ ո ւ մ  համապատասխան  
ծ առայ ո ւ թ յ ո ւ ն ն ե ր ի  մ ի ջ ո ց ո վ  վ թար ը  վ ե րաց ն ե լ ո ւ  ո ւ ղ ղ ո ւ թ յ ամ բ :  

19. Կապի  ապահո վ ման  հան գ ո ւ յ ց ն ե ր ի , սար ք ե ր ի , 
սար ք ավ ո ր ո ւ մ ն ե ր ի  խափան ման  կամ  համաց ան ց ի  բ աց ակայ ո ւ թ յ ան  

դ ե պք ո ւ մ ՝  ՄՃԿԿ պաշ տո նատար  ան ձ ն  ի րազ ե կ ո ւ մ  է  ՃԿԱԿ 

պատասխանատո ւ ի ն , ի ս կ  վ ե ր ջ ի ն ս ՝  Հ Հ  ԱԻՆ լ իազ ո ր  պաշ տո նատար  
ան ձ ի ն , ո վ  մ ի ջ ո ց ն ե ր  է  ձ ե ռ նար կ ո ւ մ  առաջ աց ած  խն դ ի ր ն ե ր ը  

հ նարավ ո ր ի ն ս  ս ե ղ մ  ժամկ ե տն ե ր ո ւ մ  լ ո ւ ծ ե լ ո ւ  համար : 
20.  Տ ե ղ ե կատվ ո ւ թյ ան  փոխան ց ման  համակար գ ի  

հան գ ո ւ յ ց ն ե ր ո ւ մ , դ իտար կ ման  համակար գ ի չ ն ե ր ո ւ մ , 

տե ղ ե կատվ ո ւ թյ ան  պահպան ման  ս ե ր վ ե ր ո ւ մ  և  ՍՄՀ -ո ւ մ  ի  հայ տ ե կած  
շ ե ղ ո ւ մ ն ե ր ի  կամ  խափան ո ւ մ ն ե ր ի  դ ե պք ո ւ մ , ՃԿԱԿ-ը , սահ ման ված  

կար գ ո վ , դ ի մ ո ւ մ  է  համակար գ ը  մ շ ակ ո ղ  և  ս ե ր վ ե ր ի  սպասար կ ման  
համար  պատասխանատո ւ  կազ մակ ե րպո ւ թյ ան ը  (մար մ ն ի ն )՝  համաձայ ն  
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գ ո ր ծ ո ղ  պայ մանագ ր ե ր ի  ե րաշ խի ք այ ի ն  և  ե տե րաշ խի ք այ ի ն  

սպասար կ ման  ի րականաց ման  համար : 
21. ՍՄՀ  - ի  ռ ե ժ ի մ ն ե ր ի  գ ո ր ծ ար կ ման  աշ խատակար գ ե ր ը  բ ե ր ված  

ե ն  1 - 5 գ ծ ապատկ ե ր ն ե ր ո ւ մ : 

 

 
 

Գծ ապատկ ե ր  1. ՍՄՀ  գ ո ր ծ ո ր կ ման  ռ ե ժ ի մ ն ե ր ը  
 
 

 
Գծ ապատկ ե ր  2.  ՍՄՀ  «Նո ր մալ » մ շ տադ իտար կ ման  ռ ե ժ ի մ ի  

աշ խատակար գ  
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Գծ ապատկ ե ր  3. ՍՄՀ  «Նախազ գ ո ւ շ աց ման » մ շ տադ իտար կ ման  ռ ե ժ ի մ ի  
աշ խատակար գ  
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Գծ ապատկ ե ր  4. ՍՄՀ  «Ազ դարար ման » մ շ տադ իտար կ ման  ռ ե ժ ի մ ի  
աշ խատակար գ  

 

 
Գծապատկեր 5. ՍՄՀ «Սպասարկման» մշտադիտարկման ռեժիմի աշխատակարգ 
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Հ ավ ե լ ված  1 
ՑԱՆԿ 

ՍՄՀ  - Ի  ՇԱՀ ԱԳՈՐԾՄԱՆ ԵՎ ԳՈՐԾՈՂՈՒԹՅՈՒՆՆԵՐԻ  ԱՊԱՀ ՈՎՄԱՆ 
ՇԱՀ ԱԳՐԳԻՌ ԱՆՁԱՆՑ  

ՀՀ  Կազ մակ ե րպո ւ թ յ ո ւ ն , ստո րաբ աժ ան ո ւ մ  Պատասխանատո ւ  ան ձ  Կո ն տակտայ ի ն  
տվ յ ալ ն ե ր  

1 
Հ Հ  ԱԻՆ ՓԾ բ ն ակ չ ո ւ թ յ ան  
պաշ տպան ո ւ թ յ ան  և  աղ ե տն ե ր ի  
հ ե տևան ք ն ե ր ի  վ ե ր աց ման  
կ ազ մակ ե րպման  վար չ ո ւ թ յ ո ւ ն  

Վար չ ո ւ թ յ ան  պե տ  
Վար չ ո ւ թ յ ան  պե տի  
տե ղակալ  

 

Տ ար ե րայ ի ն  աղ ե տն ե ր ի  
բ աժ ն ի  պե տ 

 

2 Հ Հ  ԱԻՆ ՓԾ ճ գ ն աժ ամայ ի ն  կ առ ավար ման  
ազ գ այ ի ն  կ ե ն տր ո ն  

Կե ն տր ո ն ի  պե տ  
Օպե րատի վ  հ ե ր թապահ   

 
 
3 

 
 
Հ Հ  ԱԻՆ ՓԾ մար զ այ ի ն  փր կարարական  
վար չ ո ւ թ յ ո ւ ն  

Վար չ ո ւ թ յ ան  պե տ  
Բն ակ չ ո ւ թ յ ան  
պաշ տպան ո ւ թ յ ան  բ աժ ն ի  
պե տ – վար չ ո ւ թ յ ան  պե տի  
տե ղակալ  

 

Ճգ ն աժ ամայ ի ն  կ առ ավար ման  
կ ե ն տր ո ն ի  պե տ – 
վար չ ո ւ թ յ ան  պե տի  
տե ղակալ  

 

Օպե րատի վ  հ ե ր թապահ   

4 Հ Հ  ԳԱԱ ե ր կ րաբ ան ական  
գ ի տո ւ թ յ ո ւ ն ն ե ր ի  ի ն ստիտո ւ տ Ին ստիտո ւ տի  տն օ ր ե ն   

5 
Եր ևան ի  պե տական  համալ սարան  

Եր կ րաբ ան ո ւ թ յ ան  և  
աշ խար հագ ր ո ւ թ յ ան  
ֆակ ո ւ լ տե տի  դ ե կ ան  

 

6 «Գե ո ռ ի ս կ » ՓԲԸ  ՓԲԸ  տն օ ր ե ն   
7 «Գե ո ք ո մ » ը ն կ ե ր ո ւ թ յ ո ւ ն  Ը ն կ ե ր ո ւ թ յ ան  տն օ ր ե ն   
 
8  

Հ ամայ ն ք ապե տարան ն ե ր  

Առափի  համայ ն ք ի  ղ ե կ ավար   
Գե տահ ո վ իտ համայ ն ք ի  
ղ ե կ ավար  

 

Ող ջ աբ ե ր դ  համայ ն ք ի  
ղ ե կ ավար  

 

9 Տ վ ի չ ն ե ր  արտադ ր ո ղ  
ը ն կ ե ր ո ւ թ յ ո ւ ն ն ե ր  OSASI/TECHNOS  
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1. Նկարագրություն 
Սողանքային ավտոմատ դիտման համակարգը ավտոմատացված կերպով հավաքում է 3 
սողանքային տարածքներում տեղադրված տվիչների տվյալները:  ՍՄՀ-ի սերվերը 
տեղադրված է ԱԻՆ գլխամասում, որը ամեն 10 րոպեն մեկ հավաքում է տվյալները:  
Համակարգի նպատակն է իրական ժամանակում սողանքի շարժի հետևելն է գլխամասից 
և տարբեր այլ վայրերից: Ամեն տվիչ ունի իր սահմանված ստանդարտ արժեքը, արժեքի 
գերազանցման դեպքում ՍՄՀ ցույց է տալիս տագնապային հաղորդագրություն  
դիտարկման էկրանի վրա և ուղարկում SMS և E-mail բոլոր այն մարդկանց ովքեր 
գրանցվել են համակարգում:  Այն նաև տեղեկացնում է տարահանման 
անհրաժեշտության մասին:  
 

 

Նկար 1 Իրական ժամանակում սողանքային մոնիտորինգի համակարգի ընդհանուր 
կառուցվածքը 
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1.1. Շահագրգիռ  հիմնական մարմինները 
ՍՄՀ-ի հետ կապ ունեցող հիմնական անձանց ցանկը  աղյուսակով ներկայացված է 

ստորև.  
 

Աղյուսակ 1 ՍՄՀ ցանկ  

հհ Կազմակերպություն,Վարչություն Պատասխանատու անձ 
(պաշտոնը) 

Կապի միջոց 

1 ՀՀ ԱԻՆ Բնակչության 
պաշտպանության և աղետների 
հետևանքների վերացման 
Վարչություն 

Վարչության պետ  
Վարչության պետի տեղակալ   
Տարերային աղետների բաժնի 
պետ 

 

2 ՀՀ ԱԻՆ Ճգնաժամային 
Կառավարման Ազգային 
Կենտրոն  

Կենտրոնի պետ  

Օպերատիվ հերթապահ 
 

3 

ՀՀ ԱԻՆ ՓԾ Մարզային 
Փրկարարական 
Վարչություններ 

Վարչության պետ  
Բնակչության 
պաշտպանության բաժնի պետ 
և Վարչության պետի տեղակալ  

 

ՃԿԱԿ պետ և վարչության 
պետի տեղակալ 

 

Օպերատիվ հերթպահ  
4 Երկրաբանական գիտությունների 

ինստիտուտ և Գիտությունների 
Ազգային Ակադեմիա  

Իսնտիտուտի տնօրեն 
 

5 
Երևանի Պետական Համալսարան 

Երկրաբանության և 
աշխարհագրության 
ֆակուլտետի դեկան  

 

6 «ԳեոՌիսկ» ՓԲԸ ՓԲԸ-ի տնօրեն  
7 «Գեոքոմ» ընկերություն Ընկերության տնօրեն  
8 

Համայնքապետարաններ 
Առափի համայնքապետ   
Գետահովիտի համայնքապետ  
Ողջաբերդի համայնքապետ  

9 Տվիչներ OSASI/TECHNOS  

 
Վերը նշված վարչությունների պետերը և կենտրոնի պետը խորհրադկացելուց հետո, 
որոշում են կայացնում 2 անձանց որպես ՍՄՀ-ի ադմինիստրատոր նշանակելու մասին, 
ով  պետք է ստուգի համակարգի աշխատանքը, սովորական և անոմալ տվյալները:  

 

2. ՍՄՀ-ի կիրառում (Իրական ժամանակում սողանքային 

մոնիտորինգի համակարգ) 
ՍՄՀ-ն տեղադրված է ԱԻՆ-ի գլխամասում գտնվող սերվերների սենյակում, որը   
ինտերնետային բրաուզերներով օգտվելու համար հասանելի է:  
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2.1.  Մուտք ՍՄՀ 
Մուտք գործելու համար հետևեք ստորև նշված հղմանը (URL-ին)  

 
http://212.73.77.68/lms/ 
 

 

Նկար 2 ՍՄՀ մուտք գործման էջը  

2.1.1. Օգտատիրոջ անուն 

Օգտագտիրոջ անվան և գաղտնաբառի գրանցումը իրականացվում է համակարգ ի 
ադմինիստրատորի կողմից: Եթե դուք մոռացել եք ձեր օգտատերի անունը/ 
գաղտնաբառը, չեք կարողանում մուտք գործել համակարգ, չեք տեսնում մուտք 
գործելու էջը կամ ուզում եք ստեղծել նոր օգտատեր դիմեք համակարգ ի 
ադմինիստրատորին:  

→Համակարգի Ադմինիստրատոր 

2.1.2. Առաջարկվող էկրանի չափսը 

ՍՄՀ համակարգը ունի 15 մատնաչափ էկրան կամ ավելին, նախընտրելի է 
օգտագործել գրվածից ավելի մեծ էկրան: Երբ էկրանը նշվածից ավելի փոքր է 
համակարգի մենյուն չի տեղավորվում էկրանի վրա: Այդ դեպքում փոքրացրեք էկրանի 
չափսը օգտագործելով ձեր բրաուզերի գործիքները:  

2.1.3. Ինտերնետային բրաուզեր 

ՍՄՀ առանձնացված բրաուզերի համար չի նախատեսված: Այն կարելի է օգտագործել  
Internet Explorer-ով , Fire fox-ով , Google Chrome-ով և այլն:  

http://212.73.77.68/lms/
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2.2. Գլխավոր էջ 
Մուտք գործելուց հետո գլխավոր էկրանի վրա ցուց է տալիս յուրաքանչյուր տարածքի 
տվյալների ընդունման և տանգանպային ազդանշանի կարգավիճակը, հիմնական 
սենսորների գրաֆիկական պատկերը:  
Գրաֆիկական պատկերը ցույց է տալիս միայն 1 տարածաշրջանի վիճակը, քլիք անելով  
տարածաշրջանի անվան վրա գրաֆիկները փոխվում են նշված տարածքին 

համապատասխան:  Էկրանի տեղեկատվությունը ավտոմատացված կերպով 
թարմեցվում է 10 րոպեն մեկ: Տվյալ էկրանը հարմար է ԱԻՆ ՃԿԱԿ-ում և  գլխամասում 
կիրառելու համար, վերջիններիս անհրաժեշտ է իրազեկված լինել ընդհանու ր 
տարածքների իրավիճակի մասին:   

 

Նկար 3 Գլխավոր էջ 

2.2.1. Ստուգման ենթակա կետեր 

 Տագնապային ազդանշանի լույսը 
Նորմալ տվյալների ժամանակ լույսը կանաչ է, երբ տագնապ է առաջանում լույսը 
դառնում է կապույտ, դեղին կամ կարմիր: 

 Տվյալների ընդունման  լույսը  
Այն ցույց է տալիս տվյալների ընդունման կարգավիճակը բոլոր տեղամասերում: 
Կանաչ գույնը ցույց է տալիս տվյալների նորմալ ստացումը: Դեղինը՝ որոշ 
տվյալներ չեն ստացվում, կարմիրը՝ տվյալներ ընդհանրապես չեն ստացվում:  

 Էկրանի վրա տարածաշրջանի փոփոխում  
Սեղմելով կողկի վահանակի վրա կամ տարածաշրջանի կոճակի վրա այն 
փոխվում է և ցույց տալիս տվյալ տարածքի սենսորների տվյալները և գրաֆիկները:  
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Եթե տվյալները նորմալ չեն ստացվում, անդրադարձեք "5. Անսարքությու ների 
վերացման՛՛ կետին՝ խնդիրը վերացնելու համար: 

 

2.3. Սողանքի մանրամասնեցված էջ 
Այս էջում հնարավոր է վերահսկել 3 տարածքերի տվյաների ընդունման և 
տագնապային ազդանշանի իրավիճակը: Այն հարմար է ՃԿԱԿ-ի և գլխամասայ ին 
վարչության կիրառման համար: Որոնց անհրաժեշտ է հետևել միանգամից բոլոր 
տարածաշրջանների իրավիճակին:  

 

Նկար 4 Սողանքային սարքերի մանրամասնեցված էջ 

2.3.1. Ստուգման ենթակա կետ 

 Երեք տարաշրջանների կարագվիճակը կարելի է հստակեցնել մեկ էջով: 
Տվիչների ընդունման կարգավիճակը, տագնապի առաջացման կարագավիճակը, 
առկա հզորությունը/էլեկտրականությունը, (մարտկոց լինելու դեպքում) և այլ 
տեսակի հաղորդագրություններ:  

  

2.4. Տեղանքի իրավիճակը ներկայացնող էջ 

Սույն էջով դիտում են սողանքի շարժը և տագնապային ազդանշանի առաջացումը՝ 
համայնքներում տեղադրված ուղղահայաց և մակերևույթային էքստենզաչափերի,  
անձրևաչափերի ստացված տվյալներով: Եթե օգտագործվի մի քանի մոնիտոր, 
հնարավորություն կստանք առանձին պատուհաններով հետևել բոլոր համայնքներում 
տեղադրված սարքերին: Այն հարմար է կիրառել ՃԿԱԿ-ում և Մարզային ՃԿԿ-ներում: 
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Նկար 5 Տեղանքի իրավիճակը  

2.4.1. Ստուգման կետերը 

 Յուրաքանչյուր տվիչի շարժի վերաբերյալ հաղորդագրությունը ստուգել  
քրոնոլոգիական հերթականությամբ:  

 Քանի որ ջրային տվիչի և խողովակների խախտման տվյալները շատ մանր են, 
միայն տագնապային ազդանշանի դեպքում է հաղորդագրություն ստացվում: 
Տվյալները փոփոխվում են ամեն 10 րոպեն մեկ և այն հնարավոր է ստուգել  
գրաֆիկական պատկերով:  

 

2.5.  Վերջին տվյալների դիտման էջ 
Սույն էջով դուք կարող եք ստուգել դիտման վերջին տեղեկատվությունը 
յուրաքանչյուր համայնքի համար և յուրաքանչյուր տվիչի համար: Այս էջից նաև 
կարելի է սահմանել և հաստատել տագնապի ստանդարտ արժեքները կողկից: 
  

 

Նկար 6 Տեղանքի ժամանակային դիտման էջ 
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2.5.1. Ստուգման կետեր 

 Ստուգել վերջին դիտարկված տվյալները և սահմանված արձագանքման 
արժեքը էկրանի վրա:  

 Վերջին տվյալները կարելի է հեշտությամբ փոխանցել  գրաֆիկայի և 
աղյուսակի վրա: 

 

2.6. Տագնապ և SMS 
Նշանակված տագնապային արժեքը գերազանցելու դեպքում էկրանի վրա 
տարահանման ազդանշանային պատուհան է դուրս թռնում, միևնույն ժամանակ բոլոր 
պատասխանատու անձինք ում հեռախոսահամարները նախապես գրանցվել են 
ստանում են SMS հաղորդագրություն իրենց բջջային համարի վրա: 
Սահմանված արժեքները նախնական փուլում ներկայացված են ստորև:  
Փոոխել կամ ավելացնել-կառավարում-ստանդարտացված արժեք, մի քանի 
արժեքների համակցությունը և այլ փոփոխություններ կարող է 
կարգավորվել/նշանակվել օգտատերի կողմից (տվյալ սողանքային տարածքի 
պատասխանատու անձը), ոմ տրվել է կարգավորումների իրականացնել ու  
հնարավորություն և իրավասություն:  Տագնապային ազդանշանը կարող է նշանակվել  
1-3 մակարդակով կախված դրանց կարևորությունից և անհրաժեշտությունից : 
Մանրամասնությունների համար, թե ինչպես նշանակել տագնապային ազդանշան, 
ծանոթացեք ՍՄՀ Օգտատերի Ձեռնարկի հետ:   
 

Աղյուսակ 2 Տագնապային արժեք (Փորձնական) 

Տարածք Տվիչ Սահմանված տագնապի 

արժեքը 
Տագնապի 

մակարդակ 

Առափի Անձրևաչափ Շարունկական անձրևներ 
100 mm 

Մակարդակ 1 

Ժամական անձրև 50 mm/h Մակարդակ 1 

Մակերևույթային 
Էքստենզաչափ 

Ժամական տեղաշարժ  
4 mm/h 

Մակարդակ 1 

Գետահովիտ Անձրևաչափ Շարունկական անձրևներ 
100 mm 

Մակարդակ 1 

Ժամական անձրև 50 mm/h Մակարդակ 1 

Մակերևույթային 
էքստենզաչափ 

Ժամական տեղաշարժ  
4 mm/h 

Մակարդակ 1 

Ողջաբերդ Մակերևույթային 
էքստենզաչափ 

Ժամական տեղաշարժ  
4 mm/h 

Մակարդակ 1 
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Նկար 7 Տագնապային պատուհան (Փոփ-ափ) 

 

Նույնիսկ եթե տագնապային պատուհանը փակ է, տագնապային հաղորդագրությ ու նը 
՛՛փոփ ափ՛՛-ով դուրս է թռնում համակարգի յուրաքանչյուր  2.3 և 2.4 էկրաններին: Քանի 
որ 2.4 էջի նախորդ հաղորդագրությունները գրանցվում են, դուք կարող եք գտնել բոլոր 
նախորդ տվիչների ուղարկած տեղաշարժի վերաբերյալ հաղորդագրությունները: 
Միևնույն ժամանակ SMS  և էլ-նամակ է ուղարկվում պատասանատու անձանց  
հեռախոսահամարներին և էլ.հասցեներին: SMS-ը ստացողների գրանցումը հեշտությամբ 
կարելի է կատարել  համակարգի ‘’SMS ֆունկցիա’’ –ի միջոցով: Մանրամասների համար 
կարող եք ծանոթանալ ՍՄՀ Օգտատերի Ձեռնարկից:   
Պատասխանատու անձնանց գործողությունների վերաբերյալ ՍՄՀ տագնապից հետո, 
առանձին գրված է ՛՛գործողությունների ստանդարտ ընթացակարգում՛՛(պատասխանատու  
անձանց իրավասությունները, տեղանքի ստուգում, տեխնիկական աջակցությու ն, 
տարահանման ուղեցույց համայնքապետարաններում)  
 

2.7. Այլ գործառույթներ 

Մանրամասնույթյունների համար թե ինչպես օգագործել այլ գործառույթներ 
ուսումնասիրեք ՍՄՀ օգտատերի ձեռնարկը:  
 

2.8.  Համակարգից  ելք և գաղտնաբառի փոփոխություն  

Անհրաժեշտություն չկա ՍՄՀ-ից դուրս գալու համար ելք սեղմել, սակայն եթե 
ցանականում եք փոխել օգտատերի անունը և նորից մուտք գործել, սեղմեք էկրանի  
վերևի աջ անկյունում գտնվող  օգտատերի անվան  վրա  և  դուրս  եկեք,  էկրանի 
վրա կհայտնվի մուտք գործելու էջը և դուք կարող եք ձեր անունով և գաղտնաբառով մուտ 
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գործել համակարգ:  Դուք նաև կարող եք փոխել ձեր մուտք գործելու գաղտնաբառը:  
 

3. OSASI  ծրագրի ակտիվացում և ավարտ  

 
OSASI ավտոմատ տվյալների հավաքագրման ծրագիրը (OSNET OBSERVER) 
կարգավորված է համակարգիչը միանալուն պես ավտոմատ գործի անցնելու, որը 
տեղադրված է սողանքային ծրագրում ներգրավված 3 համայնքապետարանի դիտման 
համակարգիչներում:  

 

 Սա OSASI ավտոմատացված տվյալների հավաքագրման ծրագրի նշանն է:  

 

Նկար 8 Window Task Bar (Առաջադրանքային պանել) 

 
Եթե OSASI ծրագիրը Task Bar –ի վրա չի երևում Ռեստարտ/Restart արեք դիտման 
համակարգիչը, որը ներկայացված  ստորև էկրանի նկարում  

 

Նկար 9 Windows Start Menu 

Ստորև ներկայցված էկրանի պատկերում OSASI ավտոմատ տվյալների հավաքագ րման 
ծրագիրն է: Այն փոխանցում է տվյալները տեղանքի տվիչներից դիտման 
համակարգիչներին ամեն  10 րոպեն մեկ:  
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Նկար 10 OSASI տվյալների ավտոմատացված դիտման ծրագրի էկրան (Առափիի 
օրինակով) 

 

Ավտոմատ դիտուման համար հաստատել "ON" սեղմելով.  "OFF"-ի դեպքում այն 
ավտոմատ չի հավաքագրելու տվյալները:   
 

4. ԳԵՈՔՈՄԻ-ի տվյալների փոխանցման ծրագիր  

Գեոքոմի տվյալների տեղափոխման ծրագիրը սկսվում է ավտոմատ կերպով երբ դիտման 
համակարգիչը գործի է դրվում կամ Restart արվում:  "Control Panel" (Կառավարման 
վահանակ) → "Service" (Սպասարկում) ընտրելու դեպքում կբացվի տվյալ պատուհանը. 
ճշտեք արդյոք "LMS Client"-ը ետին պլանում աշխատանքային ընթացքի մեջ է: Եթե 
Startup Type-ը ավտոմատ է, ապա այն կսկսի սովորական կերպով:   
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Նկար 11 Սպասարկման էջ (Windows 7) 

 

Եթե Գեոքոմի տվյալների տեղափոխման ծրագիրը ակտիվացված չէ, վերագործարկեք 
(Restart) համակարգիչը: Եթե այն չի միանում նույնիսկ վերագործարկելուց հետո դիմեք 
՛՛ՍՄՀ օգտատերի ձեռնարկին՛՛ ("LMS User Manual"). Խնդիրը չլուծարելու դեպքում կապ 
հաստատեք Գեքոմի հետ:  

                       →GEOCOM 

5. Խափանումների վերացում 

Այս գլխում խնդիրները վերաբերում են ՍՄՀ-ին և խափանումների վերացման 
գործընթացների ներկայացմանը: Հատկանշական խնդիրների տեսակները 
ներկայացված են ստորև սխալների արագ մեկուսացման համար:  

 

5.1.  Կապ չի հաստատվում ՍՄՀ-ի հետ  

 

Խնդիր 3  Ստուգման կետեր 

 Բովանդակություն Գործողություն (եթե ոչ) 
1 Ինտերնետին մաիցում կա ?   Ստուգել մոդեմը և Wi-Fi ցրիչը 

(ռոուտերը), կապ հաստատել  
սերվերային ադմինիստրատորի հետ:  

2 Մուտք գործման էկրանը ցուցադրվում է?  Կապ հաստատել սերվերայ ին 
ադմինիստրատորի հետ: 
Վերագործարկել ՍՄՀ սերվերը:  
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5.2. Տվյալների ընդունման կոճակը կարմիր է 
Եթե օրինակ տվյալներ չեն ընդունվում Գետահովիտի տարածքի տվիչներից:  

Աղյուսակ 4  Ստուգման կետեր 

 Բովանդակություն Գործողություն (եթե ոչ) 

1 Արդյոք դիտման համակարգիչը 
գործարկման մեջ է?  

Միացնել  

2 Դիտաման համակարգչի ինտերնետը 
միացված է?  

Ստուգել մոդեմը կամ պրովայդերը: 

3 OSASI  տվյալների ավտոմատ 
հավաքագրման  ծրագիրը միացված է? 
(Տես՝ գլուխ 3) 

Վերագործարկել 

4 Restart Վերագործարկել 

5 Արդյոք NetGW-1 միացված է ?  
(ճանաչում է)? (տես՝ 5.2.1) 

Վերագործարկել 

6 Արդյոք բոլոր լարերը միացված են և 
էլեկտրականության մատակարարումը 
ճիշտ է միացված? (անջատված չէ?) 

Ստուգել և միացնել բոլոր լարերը և 
այլն. 

7 OSASI Network Controller-ի միջոցով 
կարող է արդյոք հաստատվել տվիչների 
աշխատունակությունը ? (տես՝ 5.2.2) 

Մարտկոցների ստուգում վերջին 
OSASI HUB-ից 
Ստուգել կապի մալուխները 
ամենամոտ գտնվող OSASI 
պարպիչից և OSASI HUB-ից 

 

5.2.1. OSASI NetGW-1 (RS232C converter) չի ճանաչում 

OSASI տվյալների  ավտոմատ հավաքագրման ծրագիրը ամեն 10 րոպեն մեկ 
տրամադրում է տվյալներ, սակայն ավտոմատ հավաքագրման արդյունքում եթե ստորև 
ներկայացված հաղորդագորությունները ցուցադրվեն, նշանակում է OSASI NetGW-1-ը 
չի կարող ճանաչել OSASI NetGW-1-ը: Այդ դեպքում վերագործարկեք դիտման 
համակարգիչը և նորից ստուգեք ավտոմատ տվյալների հավաքագրման աշխատանք ը:   
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Նկար 12 OSASI RS232C converter (NetGW-1) Չճանաչման հաղորդագրություն 

Սեղմելով հետևյալ կոճակը վերագործարկումից հետո, տվյալները ավտոմատ 
կհավաքագրվեն առանց 10 րոպեն սպասելը:  
 

 

Նկար 13  Տվյալների հավաքագրման կամայական դիտում 

 
（1） Ճանաչման ձև առանց վերագործարկման  

Բացել "Control Panel" → "Device Manager" և անջատել USB ադապտերը Com 
պորտից.  Տարեք կուրսորը դեպի  կիրառվող  USB Serial Converter և աջ քլիք 
արեք էկրանի  sub menu-ի վրա, ապա ընտրել "Disable" հաստատել սեղմելով 
՛՛այո՛՛/ "Yes", որը կցուցադրվի հաստատման հաղորդագրությամբ պատուհանում:  

 



 14 

 

Նկար 14  COM պորտի միացում 

Հաջորդ քայլի համար սեղմել աջ քլիք մկնիկը տեղաշարժել համապատասխան USB 
Serial Converter, որտեք կցուցադրվի sub menu-ն, ընտրել "Enable"(Միացնել). 

 

Նկար 15  COM պորտի միացում 

 

Սպասել 10 րոպե կամ սեղմել հետևյալ կոճակը տվյալների հավաքագրման համար 
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Նկար 16  Տվյալների հավաքագրում կամայական դիտումով  

Եթե դուք տեսնում եք նույն հաղորդագրությունը ինչ նկար 12-ում, կրկնեք նույն 
աշխատանքը ինչ նկար 14-ում և նկար 16-ում: Եթե նույն հաղորդագրությունը այլևս չեք 
ստանում, ապա վերականգնումն ավարտված է:  

 

5.2.2. OSASI կոնտրոլերով տվիչների ստուգում 

Մալուխի անցկացման աշխատանքների ավարտից հետո հետևյալ եղանակով 
հնարավոր է ստուգել, թե արդյոք մալուխը ճիշտ է միացված։ Ստուգելու համար 
օգտագործվում է ստորև պատկերված ցանցը վերահսկող սարքը։  

 

Նկար 17 OSASI ցանցային վերահսկիչ (Controller) 
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1. 6 պորտանոց հաբի (Net HB-1E) կապի ազատ պորտին միացնել ցանցը վերահսկող  

սարքի կոնեկտորը։ Եթե բոլոր 6 պորտերը միացված են, կարելի է անջատել որևէ մեկը 
և ստուգել։ Սակայն այս դեպքում քանի որ անջատված սարքը չենք կարող ստուգել, 
անհրաժեշտ է կրկին փոխել կապի պորտը և ստուգել։  

2. Մենյուի կոճակը մեկ վայրկյան սեղմելու դեպքում արտապատկերվում է հետևյալ 
էկրանը։ 

 

Նկար 18 OSASI  վերահսկիչի էկրանը 

3. Հետևյալ հաջորդականությամբ ընտրել ցանցային հասցեն և ստուգել, թե արդյոք 
արտապատկերվում է սարքի անունը։ Եթե չի ստացվում ստուգել սարքի անվանումը, 
ապա խնդիրը մալուխի, սարքի կամ կարգավորումների մեջ է։ 

 

Նկար 19 Աշխատանքի բլոկ-սխեմա 

4. Հասցեի ընտրելիս արտապատկերվող սարքի անվանումը կարելի է ստուգել հետևյալ 
ցուցակով։ Եթե հասցեն և սարքի անվանումը համընկնեն, նշանակում է, որ միացումը 
ճիշտ է։ 
 

Աղյուսակ 5 Ցանցային հասցեներ 

Ցանցային 
հասցե Սարքի անունը Սարքի բովանդակությունը 

Ա
ռ

ա
փ

ի
 և

 
Գ

ե
տ

ա
հ

ո
վ

ի
տ

  #01 NetLG-201E Անձրևաչափ 
#02 NetLG-301E Տենզոտվիչ և Ջրի մակարդակի 

չափիչ 1 
#03 SLG-10E Հորատանցքի էքստենզոմետր 1 
#04 SLG-10E Մակերևութային էքստենզոմետր 

1 

Ցույց է տալիս, որ կուրսորի դիրքի 

հասցեն #00 է։ 
“－“ Միացված չէ 

“○” Միացված է 

“×” Միևնույն հասցեին միացված է 2 սարք 

Սեղմել “UP” կոճակը 

Սեղմել “UP” կոճակը 

Սեղմել “մենյու” կոճակը 

Ընտրել “No” 

Արտապատկերված է #01 հասցեի սարքի 

տեղեկատվությունը։ 
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#05 NetLG-301E Տենզոտվիչ և Ջրի մակարդակի 
չափիչ 2 

#06 SLG-10E Հորատանցքի էքստենզոմետր 2 
#07 SLG-10E Մակերևութային էքստենզոմետր 

2 
#51 NetHB-1E 6 պորտով հաբ 1 
#52 NetHB-1E 6 պորտով հաբ 2 
#53 NetGW-1E RS232C ադապտոր 

Ո
ղ

ջա
բե

ր
դ

 #01 SLG-10E Մակերևութային էքստենզոմետր 
1 

#02 SLG-10E Մակերևութային էքստենզոմետր 
2 

#51 NetHB-1E 6 պորտով հաբ 1 
#61 NetGW-1E RS232C ադապտոր 

 
 

5. Սխալվելու և մուտք գործելու (login) դեպքում էկրանի վրա պետք է ընտրել ելքը 
(logout) կամ մեկ վայրկյան սեղմել վերահսկող սարքի մենյուի անջատման կոճակն ու 
անջատել, որից հետո կրկնել 2-ի գործողությունը։   

 

5.3. Տվյալների ընդունման կոճակը դեղին է  

Որպես օրինակ, Առափիի տվիչներից եկող տվյալների միայն մի մասն է ընդունվում. 
 

Աղյուսակ 6  Ստուգման ենթակա կետեր 

 Բովանդակություն Գործողություն (եթե ոչ ) 

1 OSASI տվիչը աշխատում է ? Հզորության կամ մարտկոցների 
ստուգում 

2 OSASI տվիչի մոտակայքում գտնվող  
OSASI HUB-ը աշխատում է ?  

Հզորության կամ մարտկոցների 
ստուգում 

3 Կարող եք ստուգել OSASI տվիչը 
մոտակայքում գտնվող hub-ից կիրառելով 
OSASI Controller(վերահսկիչ սարք)? (տես՝ 
5.2.2) 

OSASI Sensor → OSASI 
կայծակնային պարպիչ → OSASI 
կայծակնային պարպիչ → 
Մալուխների ստուգում OSASI 
HUB-երի միջև 

4  OSASI HUB-ը հեռու է OSASI տվիչի 
աշխատանքից? 

Մարտկոցի կամ հզորության 
ստուգում  

5 Կարող եք ստուգել OSASI տվիչը 
օգտագործելով OSASI controller-ը ՀԱԲ-ից, 
որը հեռու է OSASI տվիչից? (տես՝ 5.2.2) 

OSASI Sensor → OSASI 
կայծակնային պարպիչ → OSASI 
կայծակնային պարպիչ → 
Մալուխների ստուգում OSASI 
HUB-երի միջև 
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5.4. Տվյալների գերազանցում 
Տվիչները կարող են գրանցել անոմալ տվյալներ սովորական սողանքային շարժի 
տվյալների փոխարեն: Հավանական պատճառները հետևյալն են:  
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Աղյուսակ 7 Ստուգման ենթակա կետեր 

 Բովանդակություն Գործողություն 

1 
Հզորության մատակարարման կամ 
կապի մալուխի խնդիր  

Ստուգել մայրական պլատան և մաքրել  
կեղտը խոզանակով 

2 
Տվիչի կամ լոգերի 
խափանում/անսարքություն  

Կապ հաստատել տվիչների 
արտադրման ընկերության հետ: 

3 
Անձրևաչափի ֆիլտրման ցանցի 
խցանում 

Սրփել փոշին և մաքրել խցանված  
ֆիլտրի ցանցը:  

4 
Մակերևույթային էքստենզաչափի 
Ինվար լարի պոկված/կտրված լինելու 
դեպքում 

Միացնել ինվար լարը,  
վերակարգավորել տեղաշարժի 
արժեքը, եթե չափման տվյալները 
անոմալ արժեք են ցուցադրում:  

5 
Մակերևույթային  էքստենզաչափի 
լարը դուրս է եկել միացմալ օղակից:  

Ամրացրեք միացման օղակը ինվար 
լարը միմյանց 

6 

Մակերևույթային  էքստենզաչափի 
պահպանության խողովակների վնաս 
կամ կոմղնակի բուսականության 
ազդեցությունը 

Վերականգնել խողովակները և 
հեռացնել բուսականությունը  

7 
Լարման չափիչ սարքի խողովակները 

ճկվել են լարվածության սարքի հիմքի 

բարձրացման պատճառով: 

Լիցքավորել և ամրացնել  բետոնյա 
հիմքը գրունտին  

 
Արձագանքումը իրականացվելու է ընդհանուր առմամբ փրկարար ծառայության 
տեղական ստորաբաժանումը, բացի այն դեպքորից երբ սարքն է խափանվել: Տվյալների 
շտկուման կամ ջնջուման գործընթացքը իրականացնելու վերեբրյալ կարող եք 
ծանոթանալ ՍՄՀ-ի օգտատերի ձեռնարիկից՝ "Measurement Data Correction"(Չափման 
տվյալների ուղղում) բաժինում:  
Կանխարգելիչ միջոցառումները հիմնված են երկարաժամկետ պլանային ծրագրերի 
վրա, որի ժամանակ սարքերի թարմեցում է հարկարվոր, քանի որ տվյալ սարքերը 
աշխատում են մոտ 6 տարի:  
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6. Կապի մալուխ 

6.1.  Մալուխային գծի սխեման ըստ մարզերի  

6.1.1. Առափի 

 

Նկար 20   Առափի համայնքի սարքերի տեղակայման քարտեզ  

Աղյուսակ 8  Առափի ցանցային հասցեների ցանկ 

Ցանցային 
հասցե Սարքի անվանում Նկարագրություն 

#01 NetLG-201E Անձրևաչափ  
#02 NetLG-301E Լարվածության և ջրի 

մակարդակի սարք 1 
#03 SLG-10E Ուղղահայաց/ խորքային 

էքստենզաչափ 1 
#04 SLG-10E Մակերևույթային 

Էքստենզաչափ 1 
#05 NetLG-301E Լարվածության և ջրի 

մակարդակի սարք 2 

#03 Vertical Extensometer 1

#02 Strain & Water Level 1

#01 Rain Gauge

#51 Hub

#05 Strain & Water Level 2

#06 Vertical Extensometer 2

#52 Hub

#07 Surface Extensometer 2

Lighting Arrester 1pc

Lighting Arrester 2pc

Lighting Arrester 1pc

Lighting Arrester 1pc

#53 RS232C Converter

X 2

Lighting Arrester 1pc

Lighting Arrester 1pc

X 2

Real-Time Equipment Layout in Arapi

UPS

Lighting Arrester 3pc

Village Office

Observation PC#04 Surface Extensometer 1

100m
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#06 SLG-10E Ուղղահայաց/ խորքային 
էքստենզաչափ 2 

#07 SLG-10E Մակերվույթային 
էքստենզաչափ 2 

#51 NetHB-1E 6 port HUB 1 
#52 NetHB-1E 6 port HUB 2 
#53 NetGW-1E RS232C վերահսկիչ  

6.1.2. Գետահովիտ 

 

Նկար 21  Գետահովիտ համայնքի սարքերի տեղակայման քարտեզ 

Աղյուսակ 9  Գետահովիտ Ցանցային հասցեների ցանկ  

Ցանցային 
հասցե 

Սարքի անվանում Նկարագրություն 

#01 NetLG-201E Անձրևաչափ  
#02 NetLG-301E Լարվածության և ջրի 

մակարդակի սարք 1 
#03 SLG-10E Ուղղահայաց/ խորքային 

էքստենզաչափ 1 
#04 SLG-10E Մակերևույթային 

Էքստենզաչափ 1 
#05 NetLG-301E Լարվածության և ջրի 

մակարդակի սարք 2 

HE
SE

ST

X 4

X 4

#03 Vertical Extensometer 1

Observation 
PC

#02 Strain & Water Level 1

#53 RS232C Converter

#04 Surface Extensometer 1

#01 Rain Gauge

#51 Hub

#05 Strain & Water Level 2

#06 Vertical Extensometer 2

#52 Hub

#07 Surface Extensometer 2

Lighting Arrester 1pc

Lighting Arrester 2pc

Lighting Arrester 3pc

Lighting Arrester 1pc

Lighting Arrester 1pc

Lighting Arrester 1pc

Lighting Arrester 1pc

Real-Time Equipment Layout in Getahovit

UPS

X 2

X 2

X 2

Village Office

100m
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#06 SLG-10E Ուղղահայաց/ խորքային 
էքստենզաչափ 2 

#07 SLG-10E Մակերվույթային 
էքստենզաչափ 2 

#51 NetHB-1E 6 port HUB 1 
#52 NetHB-1E 6 port HUB 2 
#53 NetGW-1E RS232C վերահսկիչ 
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6.1.3. Ողջաբերդ 

 

Նկար  22  Ողջաբերդ համայնքի սարքերի տեղակայմնա քարտեզ 

 

Աղյուսակ 10  Ողջաբերդ համայնքի ցանցային հասցեների ցանկ 

Ցանցային 
հասցե 

Սարքի անվանում Նկարագրություն 

#01 SLG-10E Մակերևութային 
էքստենզաչափ 1 

#02 SLG-10E Մակերևութային 
էքստենզաչափ 2 

#51 NetHB-1E 6 port HUB 
#61 NetGW-1E RS232C converter 

 

6.2. Կապի մալուխի միացման մեթոդը և պարպիչի տեղադրման 

Observation 
PC

#61 RS232C Converter

#01 Surface Extensometer 1

#02 Surface Extensometer 2

Lighting Arrester 1pc

Lighting Arrester 1pc

Lighting Arrester 1pc

Lighting Arrester 1pc

#51 Hub

Real-Time Equipment Layout in Voghjaberd

UPS

Village Office

200m
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մեթոդը 

6.2.1. Կապի մալուխ 

• Կապի մալուխը կապույտ և սպիտակ, դեղին և սպիտակ ոլորված զույգ է։ Քանի որ 
տվյալները ձեռքով վերցնելու սարքի կաբելի համար օգտագործվում է կապույտը 
և սպիտակը, պետք է հարմարեցնել այս համակցությանը։ Մալուխի ոլորված  
զույգը կարելի է հստակեցնել առանձնացնելով պաշտպանիչ ծածկույթը։ 

 
 

Ոլորված զույգ (օրինակ)                                           
 
 

Տվյալները ձեռքով վերցնելու սարքի 
կաբել 

       

Նկար 23  Կապի մալուխը և OSASI ցանցային վերահսկիչը 

• Կապի մալուխի ալյումինե պաշտպանիչ ծածկույթի երկայքնով բարակ լար 
(հողանցման լար) է անցնում։ Այս լարը օգտագործվում է որպես պաշտպանիչ  
ծածկույթի հողանցում (նկարը ստորև)։ 

 

Նկար 24 Բացված մալուխ 

 
• Եթե էլեկտրական սյուների վրայով անցկացնելիս կեսից անհրաժեշտ է իրար 

միացնել կապի մալուխները, պետք չէ միացնել դրանք էլեկտրական սյուների 
միջև ընկած հատվածում, այլ պետք է միացնել էլեկտրական սյուների վրա, 
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որպեսզի սպասարկաումը հեշտ կատարվի։  
• Կապի մալուխը կեսից միացնելու դեպքում այս անգամ օգտագործվող կապույտ-

սպիտակ ոլորված զույգը և չօգտագործվող դեղին-սպիտակ ոլորված զույգը, 
ինչպես նաև հողանցման լարը՝ յուրաքանչյուրը պետք է միացնել։ 

6.2.2. Միացումը սարքերին（բացի պարպիչներից） 

• Այլ սարքերին (բացի պարպիչներից) մալուխ միացնելու դեպքում օգտագործվում 
է ստորև բերված միակցիչը (կոնեկտոր)։ Կապույտ և սպիտակ զույգը կարելի է 
միացնել ցանկացած հաջորդականությամբ։ 

 

Նկար 25  OSASI վերահսկիչը և ցանցը  

• Կապի կոնեկտորը պետք է միացնել ստորև բերված կապի պորտին։ Նաև որպես 
պաշտպանիչ ծածկույթի հողանցում, հողանցման լարը պետք է միացնել 
պաշտպանիչ ծածկույթի համար հողանցման պորտին (գծագիրը՝ ստորև)։ Այն 
սարքերը, որոնք չունեն պաշտպանիչ ծածկույթի համար հողանցման պորտ, 
միացում կարելի է չկատարել։ 

 

Նկար 26 OSASI ստվիչի հողանցում  

6.2.3. Պարպիչ 

• Պարպիչները պետք է միացնել յուրաքանչյուր սարքի և կապի մալուխի միջև։ 
• Քանի որ բոլոր պարպիչները NetSP-2 են, կարելի է միացնել մինչև երկու սարք։ 
• Կախված սարքերի բաշխվածության եղանակից մի քանի պարպիչ չի 

օգտագործվի։ 

①  Լարը մտցնելու համար անցք 

②  Արձակման կոճակ 

Սեղմել հարթ պտուտակահանով 

Պաշտպանիչ 

ծածկույթի  

համար 

հողանցման 

պորտ 

Կապի պորտ 
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Նկար 27 Կայծակնային պարպիչի մեխանիզմը  

 
• Քանի որ պարպիչի կողմի մալուխը միացնելու հարմարանք չունի, պետք է եզրը 

թեքել և տալ U տառի տեսք, անցկացնել միացման պորտի վրա և պտուտակով 
ամրացնել։ 

• Մալուխի երկու կողմերում գտնվող պարպիչներից գյուղապետարանի կողմում 
գտնվող պարպիչի հողանցման լարը պետք չէ միացնել՝ հողանցումը չկրկնելու  
նպատակով։ 

 
Մեկ սարքի դեպքում 

 

 
 
 

OSNET սարք 

OSNET սարք 

OSNET ՀԱԲ 

Պարպիչ 

Սարքի կողմ Մալուխի կողմ 

※Գյուղապետարանի կողմի 

մալուխի հողանցումը չմիացնել։ 
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Երկու սարքի դեպքում 

 
 

6.2.4. Հողանցում 

• Պղնձե ձողին և թիթեղին միացնել հողանցման լարը, միացնել պարպիչ ի 
հողանցման սեղմակին և հողանցում կատարել (եթե պարպիչի համար 
փորձարկիչ կա, չափել դիմադրության արժեքը)։ 

 
       Օրինակ 1               Օրինակ 2 

 

Նկար 28 Հողանցում  

6.2.5. Յուրաքանչյուր սարքի կողքին տեղադրվող ձող  

Սարքից մինչև էլեկտրասյուն կապի մալուխը միացնելու դեպքում, պետք է, ինչպես 
պատկերված է ստորև, ուղղորդել կապի մալուխը, ամրացնելու համար ձող և այլն 
կանգնեցնել, կանխել միացման հարմարանքի դուրս գալը և անել այնպես, որ կապի 

Սարքի կողմ Մալուխի կողմ 

Սարք 2 

Սարք 1 Մալուխ 1 

Մալուխ 2 

※ Գյուղապետարանի կողմի 
մալուխի հողանցումը 
չմիացնել  

 

※ Գյուղապետարանի կողմի 
մալուխի հողանցումը 
չմիացնել 
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մալուխի վրա լարվածություն չկիրառվի։ 

 

Նկար 29 Մալուխի անցկացումը էլեկտրական սյուներին վրա 

 

7. Տվիչների  հզորության ապահովումը  

7.1. DC արտաքին էներգիայի մատակարարմամբ և լիցիումի 

մարտկոցներ  

Անձրևաչափը, լարվածության/ջրի մակարդակի չափասարքը և ցանցային HUB-ը կարող 
են շահագործվել և արտաքին էներգիայի մատակարարմամբ և հավելյալ լիցիումի 
մարտկոցներով:  
OSASI տվիչների համար նախատեսված լիցիումի մարտկոցները (CR123A)  
Հայաստանում դժվարությամբ են ճարվում: Մյուս կողմից OSASI էքստենզաչափերը 
արտաքին այլ էներգիայի մատակարարման միջոց չունեն, սակայն այն կարելի է 
ապահովել ապահովել այլ արտաքին էներգիայի աղբյուրից հարմարացնելով այն 
սարքերին, նման օրինակ  կարող եք դիտել Առափի համայնքում: Ավելի մանրամսն 
տեղեկատվության համար կապ հաստատեք Առափի համայնքապետարան:  
Էներգիայի մատակարարումը արտաքին էլեկտրականությամբ և հավելյալ  
մարտկոցներով ցուցադրված է ստորև:  
 
 

  

Սարքի մոտ 

պարպիչ 

տեղադրել  

Ձող կանգնեցնել, 

ամրացնել կապի 

մալուխը և անցկացնել 

դեպի էլեկտրասյունը։ 
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Նկար 30 Էներգիայի փոխանցման ձևը  

7.2. Մարկոցի փոփոխման մեթոդ 

Մարտկոցի բնիկը նախատեսված է 2 մարտկոցների համար՝ հիմնական և 
երկրորդական: Երբ հիմնական մարտկոցի հզորությունը սպառվում է, այն ավտոմատ 
կերպով աշխատում է երկրորդական մարտկոցի հաշվին: Այնուամենայնիվ, երբ 
հիմնական մարտկոցը տեղադրվում է, այն նորից սկսում է աշխատել հիմնական 
մարտկոցով:  Քանի որ ՍՄՀ-ն ցույց է տալիս հզորության արժեքը, այն երևում է 
համակարգի էկրանի վրա: Նույնատիպ տեղեկատվություն կարելի է նաև ստանալ  
OSASI ծրագրի ընդունվող արդյուներից:  

 

Նկար 31 Մարտկոցների և հզորության վիճակը ՍՄՀ-ում  

DC արտաքին էներգիայի 

ապահովում 

 

Հիմնական մարտկոցից 
անցում երկրարդականի 

DC հավելյալ 
էլեկտրականություն 

Հիմնական մարտկոց 

Երկրորդական մարտկոց 

վերադարձ 

վերադարձ 
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Նկար 32 Աշխատանքի հաղորդակգրություն երկրորդական մարտկոցի միջոցով  

(OSNET Դիտարկում ) 

 

Երբ երկրորդական մարտկոցը միանում է (ստուգեք տվիչի ընդհանուր վիճակը կամ 
օգտագործեք OSASI ցանցային վերահսկիչը), տեղափոխեք երկրորդական մարտկոց ը 
հիմնական մարկոցի փոխարեն և միշտ տեղադրեք մի նոր մարտկոց երկրորդական 
մարտկոցի փոխարեն: Այսպիսով սարքերը միշտ պատրաստ կլինեն աշխատանք ի 
անկախ հոսանքի բացակայությունից կամ հիմնական մարտկոցի նստեցումից և 
շահավետ կերպով մարտկոցները կօգտագործվեն:  

 



 

 

 

 

 

 

 

Ընդհանուր համակարգի ուրվագծային պատկեր (ՍՄՀ) 
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1. Ընդհանուր համակարգի ուրվագծային պատկեր (ՍՄՀ) 
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2. Հիմնական էջ 

 

Նկարագիր (Հիմնական էջը նախատեսված է բոլոր երեք  տեղամասերում 
տիրող իրավիճակը հասկանալու համար) 

-Յուրաքանչյուր տեղամասի տագնապի առաջացման և տվյալների 
փոխանցման ընթացքի արտապատկերում 

-Տեղանքում տեղադրված տվիչի կարգավիճակի և տվիչից ստացված 
գրաֆիկի արտապատկերում  

Ընդհա
նուր  

տ
եղեկա

տ
վություն 

Տեղա
կա

ն 

տ
եղեկա

տ
վություն 



 3 

3. Սողանքի մանրամասների էջ

 
 

Նկարագիր (3 տեղամասերում դիտարկվող իրավիճակը հասկանալու համար） 
- Տագնապի առաջացման և տվյալների ստացման կարգավիճակի արտապատկերումը 
յուրաքանչյուր տեղամասում յուրաքանչյուր տվիչի համար 
- էլեկտրամատակարարման մակարդակի արտապատկերում 

 



 4 

4. Տեղանքի դիտարկման կարգավիճակի (տեղանքի վիճակը) էջ 

 
 

Նկարագիր (Ցույց է տալիս բոլոր 3 տեղեմասերից ստացվող հաղորդագրությունը) 
- բոլոր տեղեմասերից ստացվող հաղորդագրությունները, ներառյալ՝ տագնապային 
ազդանշանները, արտապատկերվում են ժամանակագրական հերթականությամբ 
-Կարող է արտապատկերվել ըստ տեղամասի 
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5. Տեղանքի դիտարկման կարգավիճակի (վերջին դիտարկման տվյալների) էջ 

 
 

Նկարագիր (վերջին դիտարկման արժեքի և տագնապային արժեքի արտապատկերում 
յուրաքանչյուր տեղամասում յուրաքանչյուր տվիչի համար) 
-Վերջին տվյալների և վերջին արժեքի հստակեցում 
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6. Տագնապի հայտնվող էջ

 
Այյ ֆունկցիաների բացատրման համար, տես "ՍՄՀ օգտագործման ձեռնարկը": 

Նկարագիր. Երբ տվիչի տվյալը գերազանցում է տագնապային արժեքը, 
ծանուցեք պատասխանատու անձին տագնապային տեղեկատվության 
վերաբերյալ 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

Առանձնացված հավելված 9  Հորատման աշխատանքների ձեռնարկներ և ձևեր 

  



  



 

 

 

 

 

 

 

Մինչև աշխատանքների սկիզբը 
  



  



Անվտանգության
տեսուչ

＜Ստուգման նշաններ＞　　○լավ　　×վերանորոգման կարիք կա　　△կարգավորման կարիք կա

Ստուգման ենթակա կետեր Ստուգման ամսաթիվը Միջոցներ

①

②

③

④

⑤

①

②

③

④

⑤

⑥

⑦

⑧

①

②

①

②

①

②

③

①

②

③

※Ստուգման ենթակա կետերի համարների ○նշանը փաստում է իրավական զննման մասին։
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Մինչև աշխատանքների սկիզբը
 կատարվող ստուգում

Աշխատատարածքի
անվանումը
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　Խողովակային փայտամածի ստուգման թերթիկ　

Փայտամածի հավաքման և այլ աշխատանքների գլխավոր պատասխանատու որոշվե՞լ է։

Առնչվող աշխատողները տեղեկացվե՞լ են հավաքման, ապամոնտաժման կամ փոփոխման
ժամանակահատվածի, մասշտաբի և կարգի վերաբերյալ։
Արգելվա՞ծ է արդյոք հավաքման, ապամոնտաժման կամ փոփոխման աշխատանքների
տարածք մուտքը պատշաճ կերպով
Փայտամածի նյութերը կապելու, ապամոնտաժելու, փոխանցելու աշխատանքների
ժամանակ տեղադրվու՞մ է արդյոք փայտամածի տախտակ և օգտագործվու՞մ է արդյոք
անվտանգության գոտի։

Ստուգվու՞մ են արդյոք բաղադրիչների թեքվածությունը, ճաքերի առաջացումը, ճկվելը,
ժանգոտվածությունը, պտուտակների ակոսները պատշաճ կերպով։

Ուղղաձիգ ձողն ուղղաձի՞գ է։ Երկայնական հեռավորությունը ոչ ավել քան 1.85մ,
լայնական հեռավորությունը ոչ ավել քան 1.5մ։
Արդյոք հիմնակալի, հատակի տախտակի, հիմնատախտակի և հիմքի հորիզոնական
ձողի ուղղաձիգ ձողի ոտքի մասը լա՞վ է։
Արդյոք 31մ և ավելի բարձրություն ունեցող ուղղահայաց ձողերով փայտամածի
դեպքում ստորին մասը երկուական ձողերո՞վ է։
Ուղղահայաց ձողերի միջև բեռնավորումը 400կգ-ից պակա՞ս է։
Արդյոք երկայնական ձողը հորիզոնակա՞ն է։ Արդյոք վերգետնյա առաջին
հորիզոնական ձողի բարձրությունը 2մ-ից ցա՞ծր է։
Արդյոք լայնական և երկայնական ձողերը կապելու համար օգտագործվու՞մ է
մետաղական սեղմիչ։ Արդյո՞ք թույլ մաս չկա։
Արդյոք կատարվե՞լ է անկյունային ձողերի ամրացում։

Արդյոք բեռնավորման նշանը կարգի՞ն է։
Արդյոք պատի կապերի ուղղաձիգ և հորիզոնական ուղղությամբ հեռավորությունները
լա՞վ են։
Արդյոք պատի խարիսխների ամրությունը բավարա՞ր է։

Արդյոք բազրիքների բարձրությունը 90սմ-ից ավելի՞ է։ Միջնաձող կա՞։

Արդյոք սանդղահարթակների և անցուղիների եզրերին բազրիք կա՞։

Արդյոք հատակի լայնությունը 40սմ-ից ավելի՞ է։ Արանքը 3սմ-ից պակա՞ս է։

Արդյոք երեք կետո՞վ է ամրացված։ Արդյոք ձեռնարկվե՞լ են միջոցներ սահքից
խուսափելու համար։
Արդյոք ելուստի մասը 20սմ-ից պակա՞ս է։

Արդյոք յուաքանչյուր 8մ (կամ ավելի պակաս) մեկ պատրաստվե՞լ է սանդղահարթակ։

Արդյոք ոտնատեղերը և հակասահքի միջոցները պատշաճ կերպո՞վ են իրականացված։

Արդյոք բազրիքները, շրիշակները և միջնաձողերը պատշաճ կերպո՞վ են
իրականացված։

（ զգուշացում ） Անհրաժեշտ է իրականացնել ստուգում հավաքումից, մասնակի ապամոնտաժումից, փոփոխությունից առաջ, վատ
եղանակներից (ուժեղ քամի, հորդառատ անձրև, առատ ձյուն) առաջ, վատ եղանակներից հետո, չափավոր և ուժեղ երկրաշարժերից
հետո։

Հա
տ
ա
կի

 ծ
ա
ծկ



Անվտանգության
տեսուչ

＜Ստուգման նշաններ＞　　○լավ　　×վերանորոգման կարիք կա　　△կարգավորման կարիք կա

Ստուգման ենթակա կետեր Ստուգման ամսաթիվը Միջոցներ

①

②

3․

4․

⑤

①

②

3․

4․

5․

①

②

③

①

②

3․

1․ Մետաղական պարան 2.　Կռունկի շղթա

　①Եթե մեկ պարանի մեջ 5-ից ավելի ջիլեր կտրված են 　①　Այն շղթաները, որոնց 5 կապերի գործարանային 

　　　（ջիլերի թվի 10%-ը～իրավական նորմեր） 　　　երկարությունը երկարել է 5%-ից ավելի

　②Ոլորված պարանները 　②　Այն շղթաները, որոնց կապերի լայնական կտրվածքի 

　③Զգալիորեն ձևափոխված, ձևախախտված, քայքայված պարանն　　　տրամագծի մաշվածությունը գերազանցում է 10%-ը

　④
Այն պարանները, որոնց տրամագծի մաշվածությունը
գերազանցում է նոմինալ տրամագծի 7%-ը։

　5. Յուղի պակասություն ունեցող պարանները։ 3.　Այլ

　⑥Հանգույց ունեցող պարանները

※Ստուգման ենթակա կետերի համարների ○նշանը փաստում է իրավական զննման մասին։
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Արդյոք արգելվե՞լ է օգտագործել տեղում գործված պարան։

Մինչև աշխատանքների սկիզբը
 կատարվող ստուգում

　Բարձրացման գործիքների ստուգման թերթիկ　

Աշխատանքների
պատասխանատու Տեսուչ

Ա
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ի
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ռա
ցմ

ա
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կա
նո

նն
եր

Արդյոք մինչև աշխատանքների սկիզբը կատարվող ստուգումն իրականացվու՞մ է
կռունկին բեռների բարձման և արձակման որակավորում ունեցող անձի կողմից։

Արդյոք պարբերական ստուգումներից հետո տարանջատման համար
օգտագործվու՞մ է գունավոր ժապավեն։
Արդյոք կռունկին բեռների բարձման և արձակման գործիքները դասավորվա՞ծ են
նախապես որոշված վայրում։
Արդյոք կռունկին բեռների բարձման և արձակման համար օգտագործվող
մետաղական պարանը և ամրացման համար օգտագործվող պարանը
տարանջատվա՞ծ են։

Արդյոք պարանի պատռվածք, ոլորում, նշանակալի ձևախախտում և քայքայում
տեղի չի՞ ունեցել։

Արդյոք տրամագծի մաշվածությունը չի՞ գերազանցել նոմինալ տրամագծի 7%-ը։

Արդյոք յուղն էապես չի՞ պակասել։

Արդյոք ճզմման միջոցով ձգված մասերի ձևախախտում կամ ճաքեր չկա՞ն։

Արդյոք ճզմման միջոցով ձգված մասերի հանգույցներում պարանի պատռվածք
չկա՞։
Արդյոք կռունկի շղթայի երկարացումը չի՞ գերազանցել 5%-ը։

Արդյոք կապերի լայնական կտրավածքի մաշվածությունը չի՞ գերազանցել 10%-ը։

Արդյոք շղթայի ձևափոխություն կամ ճաքերի առաջացում չկա՞։

Արդյոք մանրաթելային պարանի կամ գոտու ջիլերը չե՞ն կտրվել։
Արդյոք մանրաթելային պարանի կամ գոտու նշանակալի վնաս, բեղիկների
առաջացում կամ քայքայում չկա՞։
Արդյոք կտրված մասերի հեռացման ժամանակ պահպանվում են աղբի հեռացման
կանոնները։



Կազմակերպության անվանումը սարքավորման տեսակն ու հնարավորո

＜Ստուգման նշաններ＞　　○լավ　　×վերանորոգման կարիք կա　　△կարգավորման կարիք կա
Ստուգման ամսաթիվը

Ստուգման ենթակա կետեր   սարքի համարը ① ② ① ② ① ② ① ② ① ② ① ②

1.　Արդյոք հիմնամասի վրա դեֆորմացիաներ չկա՞ն։

2.　Արդյոք բոլտերը թուլացա՞ծ չեն։

③　Արդյոք գոտին և անվտանգության կափարիչը սարքի՞ն են։

①　Հիմնական ղեկավարման լծակի աշխատանքը նորմա՞լ է։ 

     Սահմանափակիչը կարգի՞ն է։

2.　Փոփոխման լծակի աշխատանքը նորմա՞լ է։

3.　Շպինդելի փոփոխման լծակի հորատումն ու ետդարձը լա՞վ է։

④　Ամբարձիչի լծակն ու արգելակը կարգին՞ն են։

⑤　Արդյոք ամբարձիչի պարանը ոլորվա՞ծ չէ։

　　Վնասված մաս չկա՞։

⑥　Ջրի պտտարգելի ճկախողովակն ամու՞ր է ամրացված։

7.　Պտտարգելի գլխիկի յուղի ղեկավարման սարքը նորմա՞լ

　　է աշխատում

⑧　Հորատման մեքենային բարձրացում, սահք կամ 

     տատանում չկա՞։

1.　Յուղի բաքում յուղի քանակը նորմա՞լ է։

2.　Կոնաձև ատամնանիվային փոխանցիչի քսայուղը նորմա՞լ է։

3.　Առանցքակալների քսայուղը նորմա՞լ է։

4.　Հորատիչի կշեռքի, շպինդելի պտուտաչափի, ջրի ճնշման

　　չափիչի խափանում չկա՞։

5.　Մատուցման լծակը （սանդղակավոր ձող） կարգի՞ն է։

①　Արդյոք գեներատորի ռելեյի հողակցումն ու պատյանի 

　　 հողակցումն առանձնացվա՞ծ են։

②　Մալուխների արտաքին պաշտպանիչ մասը պատշաճ

      հողակցվա՞ծ է։

③　Մալուխների արտաքին պաշտպանիչ մասը վնասված չէ՞։

④　Կարճ միացման ապահովիչի կոճակը ստուգե՞լ եք։

⑤　Սարքավորումների տախտակն ու անջատիչը կարգի՞ն են։

6.　Շարժիչից տարօրինակ ձայներ չե՞ն գալիս։ Այն չի՞ տաքացել։

※Ստուգման ենթակա կետերի համարների ○նշանը փաստում է իրավական զննման մասին։
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　Հորատման մեքենայի  ստուգման թերթիկ　
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Կազմակերպության անվանումը սարքավորման տեսակն ու հնարավորությու

＜Ստուգման նշաններ＞　　○լավ　　×վերանորոգման կարիք կա　　△կարգավորման կարիք կա
Ստուգման ամսաթիվը

Ստուգման ենթակա կետեր   սարքի համարը ① ② ① ② ① ② ① ② ① ② ① ②

1.　Արդյոք հիմնամասի վրա դեֆորմացիաներ չկա՞ն։

2.　Արդյոք բոլտերը թուլացա՞ծ չեն։

③　Արդյոք գոտին և անվտանգության կափարիչը սարքի՞ն են։

1.　Փոխանցումատուփից տարօրինակ ձայն իչ՞ գալիս։

2.　Փոխանցման սարքը կարգի՞ն է։ Տարօրինակ ձայն չկա՞։

3.　Փականը և փականաթամբը վնասված չե՞ն։

4.　Օդի խցիկում խառնուրդի նստվածք չկա՞։

5.　Հերմետիկ մասից արտահոսք չկա՞։

⑥　Պահպանական փականը կարգին՞ն է։

7.　Հիդրավլիկ ճկախողովակից և խողովակից արտահոսք չկա՞։

8.　Չափիչ սարքը կարգի՞ն է։

1.　Յուղի բաքում յուղի քանակը նորմա՞լ է։

2.　Փոխանցումատուփում յուղի քանակը նորմա՞լ է։

3.　Մխոցի և մխոցաձողի յուղի մատակարարումը նորմա՞լ է։

①　Արդյոք գեներատորի ռելեյի հողակցումն ու պատյանի 

　　հողակցումն առանձնացվա՞ծ են։

②　Մալուխների արտաքին պաշտպանիչ մասը պատշաճ հողակցվա՞ծ է։

③　Մալուխների արտաքին պաշտպանիչ մասը վնասված չէ՞։

④　Կարճ միացման ապահովիչի կոճակը ստուգե՞լ եք։

⑤　Սարքավորումների տախտակն ու անջատիչը կարգի՞ն են։

6.　Շարժիչից տարօրինակ ձայներ չե՞ն գալիս։ Այն չի՞ տաքացել։

1.　ԾԾման ճկախողովակը և մղման ճկախողովակը վնասված չե՞ն։

2.　Աշխատանքի վերջում փականների տուփի լվացում կատարվե՞լ է։

※Ստուգման ենթակա կետերի համարների ○նշանը փաստում է իրավական զննման մասին։
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　Ցեմենտի խառնուրդի պոմպի  ստուգման թերթիկ　
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Կազմակերպության անվանումը սարքավորման տեսակն ու հնարավորություններ

＜Ստուգման նշաններ＞　　○լավ　　×վերանորոգման կարիք կա　　△կարգավորման կարիք կա
Ստուգման ամսաթիվը

Ստուգման ենթակա կետեր   սարքի համարը ① ② ① ② ① ② ① ② ① ② ① ②

1.　Արդյոք ամրացման բոլտը թույլ չէ՞։

②　Ｖ-ձև գոտին և անվտանգության կափարիչը կարգի՞ն են։

3.　Խառնիչի թիակները վնասված չե՞ն։

4.　Խառնիչի բաքի մեջ օտար մարմին չկա՞։

3.　Առանցքակալների քսայուղը նորմա՞լ է։

6.　Սողնակը կարգի՞ն է։

7.　Փոխանցումատուփը կարգի՞ն է։

8.　Խառնուրդի մղման խողովակի մաշվածություն չկա՞։

9.　Խառնուրդն ընդունող մասի մաշվածություն չկա՞։

①　Արդյոք գեներատորի ռելեյի հողակցումն ու պատյանի 

　　հողակցումն առանձնացվա՞ծ են։

②　Մալուխների արտաքին պաշտպանիչ մասը պատշաճ հողակցվա՞ծ է։

③　Մալուխների արտաքին պաշտպանիչ մասը վնասված չէ՞։

④　Կարճ միացման ապահովիչի կոճակը ստուգե՞լ եք։

⑤　Սարքավորումների տախտակն ու անջատիչը կարգի՞ն են։

6.　Շարժիչից տարօրինակ ձայներ չե՞ն գալիս։ Այն չի՞ տաքացել։

1.　Հովացման հեղուկի քանակը նորմա՞լ է։

2.　Քսայուղի քանակը նորմա՞լ է։

3.　Վառելանյութը նորմա՞լ է։ Դրենաժավորում արվե՞լ է։

①　Ցեմենտի հետ աշխատելուց պաշտպանիչ դիմակ օգտագործվու՞մ է

2.　Աշխատանքի ավարտից հետո խառնիչի բաքը ներսից և դրսից լվացվե՞լ է։

※Ստուգման ենթակա կետերի համարների ○նշանը փաստում է իրավական զննման մասին։

ԱԻՆ
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　Խառնիչի ստուգման թերթի　
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Աշխատանքների ընթացակարգ 
  



  



Հաստատում
ղեկավարի
կողմից

խորհր
դատվ
ությու

・

・

・

～

միջին գրեթե չկա

2-4 պատահար 1 պատահար

2 1

3 6 3

2 4 2

1 2 1

մակարդակը

◎

○

△

կարհավգնա մակ պատասխանատու

※

2 1 2 △

2 2 4 ○

3 1 3 ○

1 1 1 △
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ի
 ք
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ր
տ
ե

・Տվյալ օրվա պլանների փոփոխման դեպքում անհրաժեշտ է այդ մասին տեղյակ պահել առնչվող անձանց
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ա
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ո
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ձեռնարկվող քայլերը

（աշխատանքները նշվում են վանդակներում, գունավոր վանդակում նշվում է
դիտարկվող աշխատանքը）
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Բարձրացվող բեռի անկում
Կանխատեսվ

ող վթար

Հիմնական
աշխատան

քի
տևողությու

նը

Ն
յո
ւթ

ե
ր
ի
 տ

ե
ղ
ա
փ
ո
խ
ո
ւմ

 Խողովակ, սեղմիչ, փայտամածի տախտակ և այլն

Վնասվածքների գործոնների վերացման և կրճատման  համար իրականացման ենթակա կետեր

２・１

ոչ-նշանակալի
（արձակուրդ մինչև 4 օր）

անվտանգ

Ռիսկի դասակարգում

9

երկա պահին ոչ մի քայլ պետք չ

Կարևոր
ությունը
（վտանգ

ի
մեծությո
ւնը）

միջին վտանգավորություն

3

・Կռունկի պարանի պատռման արդյունքում բեռի անկում

・Անորոշ կետերը պետք է դիտարկվեն նախօրոք

・Բեռների բարձրացման ժամանակ պետք է ուշադիր լինել, 

・Բոլոր աշխատողների մասնակցություն

・Համապատսախան անձնակազմի պլանավորում

ռ
ի
ս
կ

Կետեր, որոնք պետք է հաշվի առնել
աշխատանքների ժամանակ

Վնասվածքների գործոնները

・Բոլորի կողմից աշխատանքների ընթացակարգի ընկալում・Վնասվածքի ստացում՝ նախատեսված աշխատանքից դուրս ա

6

5 և ավելի
պատահար

９・６

 Արգելանիվ, հարվածային հորատիչ

զ
ն
ն
ո
ւմ

Ուսուցման օրը （ստորագրություն）

 

Վերամբարձ կռունկի կողաշրջում

հավանականությունը （վտանգի
հաճախականությունը）

բարձր

Կազմման
ամսաթիվը

Աշխատանքի

վայրի անվանումը

（Հիմնական օգտագործվող հարմարություններն ու սարքավորում

 

Հիմնական
աշխատան

քի

Աշխատանքների ընթացակարգ

Սողանքների կանխարգելման շինարարական աշխատանքներ

Մասնաճյուղ

ի անվանումը

Գլխավոր
պատասխանատուի

անունը

Կազմող

Վերանայման
ամսաթիվը

Ենթաաշխա
տանքի

անվանումը
Աշխատանքային հենակալ（փայտամած）

 （տեխնիկա）փայտամածի հավաքում

・Վերամբարձ կռունկի կողաշրջում

・Նյութերի փլուզում և կողաշրջում

　・Նյութերի և սարքավորումների ներկրում (ժամանակավոր տեղակայում)

　

・Աշխատատարածք մուտքը պետք է խստիվ արգելված լինի

・Դարսման ժամանակ պետք է խուսափել փլուզումից

Նյութերի ներկրում և նախնական տեղակայում

　Անհրաժեշտ է ճշտել տեղեկացված լինելու փաստը

・Իրավիճակից ելնելով տեղադրել կոճափայտեր և հենափայտեր

・Բեռներն իջեցնելուց հետո անհրաժեշտ է իրականացնել կայունության ստուգում

・Մինչև աշխատանքները սկսելը անհրաժեշտ է իրականացնել նյութերի կետ-առ-կետ ստուգում 

・Անհրաժեշտ է ստուգել բարձակի տեղակայման հիմքը և անհրաժեշտության դեպքում այն ամրացնել։

・Բեռներն իջեցնելուց առաջ անհրաժեշտ է ստուգել տեղադրման վայրը և ընտրել առավել ամուր վայր։

Տեղագրություն, երկրաբանություն, հարմարություններ, գործողություններ, սարքավորումներ, նյութեր, կարգավորումներ, զննում, որակավորում, լիցենզիա, առողջություն,
տարիք, ժամանակ, եղանակ, աղտոտում, երրորդ անձ, կապի կարգավորում

・Աշխատանքներին պետք է ներգրավված լինեն միայն որակավորված մասնագետներ

 Ավտոկռունկ (25տ)

 Սակավաշարժ կռունկ

（Հիմնական օգտագործվող գործիքները）

 （լիցենզիա）շարժական կռունկ

 Սաղավարտ, անվտանգության գոտի, ձեռնոց, կոշիկ անվտանգության համար

（Անվտանգության հարմարություններ և պաշտպանիչ միջոցներ）

ծայրահեղ կարևոր　　（արձակուրդ 90 և
ավելի օր）
Կարևոր

（արձակուրդ 4 և ավելի օր）

ռիսկի գնահատականընահատական

նհրաժեշտ են արմատական քայլ

անհրաժեշտ են որոշ քայլեր４・３

բարձր վտանգավորություն

 （տեխնիկա）կռունկին բեռների կապում կամ արձակում 3

（անհրաժեշտ որակավորու

 （տեխնիկա）շարժական կռունկ

（որակավորում
ունեցողի
անունը）

Աշխատանքների ընթաքը

որ կռունկի պարանը թույլ չլինի։

Աշխատանքների ընթացակարգի ճշգրտում, վտանգի կանխատեսման գրանցում մինչև աշխատանքների ս

Աշխատանքների ըմբռնման համար աշխատանքի ընթացակարգի հիման վրա իրազեկման իրականացում

→
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→ → → → → →→ →

Ուշադրության արժանի կետեր

ルールを守り危険ゼロの職場をつくろう P- 1



Հաստատում
ղեկավարի
կողմից

խորհր
դատվ
ությու

・

・

・

～

միջին գրեթե չկա

2-4 պատահար 1 պատահար

2 1

3 6 3

2 4 2

1 2 1

մակարդակը

◎

○

△

կարհավգնա մակ պատասխանատու

1 1 1 △

2 2 4 ○

2 2 4 ○

Տեղագրություն, երկրաբանություն, հարմարություններ, գործողություններ, սարքավորումներ, նյութեր, կարգավորումներ, զննում, որակավորում, լիցենզիա, առողջություն,
տարիք, ժամանակ, եղանակ, աղտոտում, երրորդ անձ, կապի կարգավորում

միջին վտանգավորություն անհրաժեշտ են որոշ քայլեր

９・６ բարձր վտանգավորություն

Վերանայման
ամսաթիվը

Մասնաճյուղ

ի անվանումը

Աշխատանքի

վայրի անվանումը

Կանխատեսվ
ող վթար

（Հիմնական օգտագործվող հարմարություններն ու սարքավորում

Լանջից փլուզում և անկում

Հիմնական
աշխատանքի

 

 Ավտոկռունկ (25տ)

（Հիմնական օգտագործվող գործիքները）

 （տեխնիկա）փայտամածի հավաքում

 （լիցենզիա）շարժական կռունկ

զ
ն
ն
ո
ւմ

 

Ուսուցման օրը （ստորագրություն）

Կազմման
ամսաթիվը

Գլխավոր
պատասխանատուի

 （տեխնիկա）կռունկին բեռների կապում կամ արձակում

（անհրաժեշտ որակավորում）

 Խողովակ, սեղմիչ, փայտամածի տախտակ և այլն

 Սաղավարտ, անվտանգության գոտի, ձեռնոց, կոշիկ անվտանգության համար

（Անվտանգության հարմարություններ և պաշտպանիչ միջոցներ）

Աշխատանքների ընթաքը

→ →
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Փայտամածի վրա տեղադրման վայրի ապահովում, ազդանշանատ・Անկում փայտամածից

Ռիսկի դասակարգում

հավանականությունը （վտանգի
հաճախականությունը）

բարձր

5 և ավելի
պատահար

3
Կարևոր
ությունը
（վտանգ

ի
մեծությո
ւնը）

Կարևոր
（արձակուրդ 4 և ավելի օր） 6

・Կռունկավարը պետք է ազդանշանատուի հետ իրականացնի հրահանգների ճշգրտում

・Կռունկով բեռների բարձրացումը պետք է իրականացվի միայն որակավորված անձանց կողմից

・Երկար նյութերի տատանումից խուսափելու համար անհրաժեշտ է դրանք կապել պարանով

・Նյութերի տեղափոխման ժամանակ չպետք է մտնել բարձրացվող բեռների տակ

・Ճզմում բարձրացվող բեռի կողմից

Վնասվածքների գործոնների վերացման և կրճատման  համար իրականացման ենթակա կետեր

・Վերևից ներքև և ներքևից վերև բեռների փոխանցումն իրականացնել բարձրաձայն հաղորդակցվելով

・Աշխատանքի վայրի տակով անցնելիս անհրաժեշտ է ձայնային ազդանշան տալ

・Մշտապես պետք է ապահովել կարգավորվածություն և անցուղի

Վնասվածքների գործոնները

・Կողաշրջում տեղափոխման ժամանակ, նյութերի անկում・Ոտքի տակի և փայտամածի ստուգում

Կետեր, որոնք պետք է հաշվի առնել
աշխատանքների ժամանակ

Վերամբարձ կռունկի կողաշրջո
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（աշխատանքները նշվում են վանդակներում, գունավոր վանդակում նշվում է
դիտարկվող աշխատանքը）

Հիմնական
աշխատան

Սողանքների կանխարգելման շինարարական աշխատանքներ

Աշխատանքների ընթացակարգ

Ենթաաշխա
տանքի

անվանումը
Աշխատանքային հենակալ（փայտամած）

Ա
շխ

ա
տ
ա
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ն
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թ
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ի
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ր
տ

Ն
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ւ
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դ
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ւ
ր
ս
բ
ե
ր
ո
ւ

→→

Նյութերի տեղափոխում

　・Նյութերի տեղափոխում

　　　Տեղափոխում ձռքով (վերին)

→ → →

Ուշադրության արժանի կետեր

　　　Տեղափոխում կռունկով (ստորին)

（որակավորում
ունեցողի

Բարձրացվող բեռի անկում

Կազմող

 Արգելանիվ, հարվածային հորատիչ

ծայրահեղ կարևոր　　（արձակուրդ 90 և
ավելի օր）

ռիսկի գնահատականը

ռ
ի
ս
կ

２・１ անվտանգ

9

նհրաժեշտ են արմատական քայլ

４・３

ձեռնարկվող քայլերը

երկա պահին ոչ մի քայլ պետք չ

նահատական

・Բեռների իջեցման վայրում անհրաժեշտ է փայտամածի տախտակ փռել և բազրիքներ տեղադրել

ոչ-նշանակալի
（արձակուրդ մինչև 4 օր） 3
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Հաստատում
ղեկավարի
կողմից

խորհր
դատվ
ությու

・

・

・

～

միջին գրեթե չկա

2-4 պատահար 1 պատահար

2 1

3 6 3

2 4 2

1 2 1

մակարդակը

◎

○

△

կարհավգնա մակ պատասխանատու

2 2 4 ○

2 2 4 ○

2 2 4 ○

2 2 4 ○

2 2 4 ○

9
Կարևոր

（արձակուրդ 4 և ավելի օր） 6

Կարևոր
ությունը
（վտանգ

ի
մեծությո
ւնը）

ծայրահեղ կարևոր　　（արձակուրդ 90 և
ավելի օր）
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→ → →

5 և ավելի
պատահար
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→

Հ
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ա
կ
ա
լ
ի
 
հ
ա
վ
ա
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ո
ւ

（աշխատանքները նշվում են վանդակներում, գունավոր վանդակում նշվում է
դիտարկվող աշխատանքը）

→

Հ
ե
ն
ա
կ
ա
լ
ի
 
ա
պ
ա
մ
ո
ն
տ
ա
ժ
ո
ւ

հավանականությունը （վտանգի
հաճախականությունը）

Ենթաաշխա
տանքի

անվանումը
Աշխատանքային հենակալ（փայտամած）  （տեխնիկա）փայտամածի հավաքում բարձր

（Հիմնական օգտագործվող հարմարություններն ու սարքավորում
Հիմնական
աշխատան

Սողանքների կանխարգելման շինարարական աշխատանքներ （անհրաժեշտ որակավորում）

 

Ուսուցման օրը （ստորագրություն）

Բարձրացվող բեռի անկում Կազմման
ամսաթիվը

Լանջից փլուզում և անկում Վերանայման
ամսաթիվը

Վերամբարձ կռունկի կողաշրջո Կազմող

զ
ն
ն
ո
ւմ

Գլխավոր
պատասխանատուի

 

Մասնաճյուղ

ի անվանումը

Աշխատանքի

վայրի անվանումը

Աշխատանքների ընթացակարգ
Կանխատեսվ

ող վթար

Հիմնական
աշխատանքի

նհրաժեշտ են արմատական քայլ

3

（Հիմնական օգտագործվող գործիքները）

（որակավորում
ունեցողի

ռ
ի
ս
կ

Ռիսկի դասակարգում

→

 Խողովակ, սեղմիչ, փայտամածի տախտակ և այլն

→

（Անվտանգության հարմարություններ և պաշտպանիչ միջոցներ）

 Սաղավարտ, անվտանգության գոտի, ձեռնոց, կոշիկ անվտանգության համար

 Արգելանիվ, հարվածային հորատիչ

նահատական ռիսկի գնահատականը ձեռնարկվող քայլերը

９・６ բարձր վտանգավորություն

3
ոչ-նշանակալի

（արձակուրդ մինչև 4 օր）

２・１

Հենակի հավաքում

Կետեր, որոնք պետք է հաշվի առնել
աշխատանքների ժամանակ Վնասվածքների գործոնները Վնասվածքների գործոնների վերացման և կրճատման  համար իրականացման ենթակա կետեր

・Ամրացում գրունտի հետ ・Փայտամածի շրջում ・Հիմքի ձողերը հնարավորինս պետք է ամրացնել լանջին

երկա պահին ոչ մի քայլ պետք չ

４・３ միջին վտանգավորություն անհրաժեշտ են որոշ քայլեր

անվտանգ

　・Երկայնական և լայնական ձողերի տեղադրում ・Սեղմակի հուսալի ամրացում ・Անկում փայտամածից ・Հատակի լայնական և երկայնական ձողերն անհրաժեշտ է ուղղանկյուն սեղմակի միջոցով կապել ուղղաձիգ ձողի հետ

Աշխատանքների ընթաքը

　・Ուղղաձիգ ձողերի և հիմքի ձողերի տեղադրում

・Հավաքվող փայտամածի տախտակները դնել երկու շերտով և ամրացնել թրծված լարով

　・Անկյունագծային ձողերի տեղադրում ・Կարգավորումն իրականացնել փայտամածի կառուցվածքի հաշվ・Փայտամածի փլուզում ・Անկյունագծային ձողերի տեղադրումն իրականացնել ըստ հաշվարկային թերթիկի, այնուհետև սահմանված քանակով ս

　　　（իրավիճակից ելնելով փայտամածի տախտակի տեղադրումից հետո իրականացնել աստիճանների և ・Բազրիքների բարձրությունը պետք է լինի 90սմ, ինչպես նաև պետք է տեղադրվեն մարդակներ և շրիշակներ

・Վերելքի հարմարության և բազրիքների տեղադրում ・Վերելքի հարմարության և բազրիքների ամրացում ・Փլուզում, անկում ・Հաշվի առնել վերելքի հարմարություններ քայլը և աստիճանների թիվը

　・Փայտամածի տախտակի տեղադրում և ամրացում ・Ուշադրություն դարձնել փայտամածին և նայել ոտքի տակ ・Անկում բացվածքից ・Փայտամածի տախտակները տեղադրել այնպես, որ բացվածքներ չլինեն

・Տեղադրման ավարտից հետո թրծված լարով ամրացնել

・Ստուգել, որ փայտամածի տախտակը նստած լինի լայնական ձողերի վրա

Ուշադրության արժանի կետեր
Տեղագրություն, երկրաբանություն, հարմարություններ, գործողություններ, սարքավորումներ, նյութեր, կարգավորումներ, զննում, որակավորում, լիցենզիա, առողջություն,
տարիք, ժամանակ, եղանակ, աղտոտում, երրորդ անձ, կապի կարգավորում
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Հաստատում
ղեկավարի
կողմից

խորհր
դատվ
ությու

・

・

・

～

միջին գրեթե չկա

2-4 պատահար 1 պատահար

2 1

3 6 3

2 4 2

1 2 1

մակարդակը

◎

○

△

կարհավգնա մակ պատասխանատու

2 2 4 ○

2 2 4 ○

2 2 4 ○

Ուշադրության արժանի կետեր
Տեղագրություն, երկրաբանություն, հարմարություններ, գործողություններ, սարքավորումներ, նյութեր, կարգավորումներ, զննում, որակավորում, լիցենզիա, առողջություն,
տարիք, ժամանակ, եղանակ, աղտոտում, երրորդ անձ, կապի կարգավորում

・Վերելքի հարմարությունների և բազրիքների ապամոնտաժում ・Ծայրերի վերելքի հարմարությունները հեռացնել վերջում ・Կողաշջում և անկում ・Վերելքի հարմարությունների հեռացումը սկսել վերևից

　　　(իրավիճակից ելնելով փայտամածի տախտակի հեռացումից հետո իրականացնել աստիճանների և բա ・Նյութերի անկում և կողաշրջում ・Երկար նյութերի դեպքում աշխատանքներն իրականացնել 2 և ավելի հոգով

　・Կտրել փայտամածի տախտակի լարերը, հեռացնել փայտամածի տախտակը ・Փայտամածի տախտակի հեռացման ժամանակ նայել ոտքի տակ ・Անկում բացվածքից ・Ուշադիր լինել ոտքի տակ և փայտամածի աշխատանքային տախտակները հեռացնել վերջում

Հենակի ապամոնտաժում

※Ապամոնտաժումն իրականացնել տեղադրման ընթացակարգի հակառակ հաջորդականությամբ

երկա պահին ոչ մի քայլ պետք չ

միջին վտանգավորություն անհրաժեշտ են որոշ քայլեր

Աշխատանքների ընթաքը
Կետեր, որոնք պետք է հաշվի առնել

աշխատանքների ժամանակ Վնասվածքների գործոնները Վնասվածքների գործոնների վերացման և կրճատման  համար իրականացման ենթակա կետեր

２・１ անվտանգ

９・６ բարձր վտանգավորություն նհրաժեշտ են արմատական քայլ

6

նահատական ռիսկի գնահատականը

ոչ-նշանակալի
（արձակուրդ մինչև 4 օր） 3

ձեռնարկվող քայլերը

ռ
ի
ս
կ

Ռիսկի դասակարգում

3

（Հիմնական օգտագործվող գործիքները）
Կարևոր
ությունը
（վտանգ

ի
մեծությո
ւնը）

ծայրահեղ կարևոր　　（արձակուրդ 90 և
ավելի օր） 9

→

（Անվտանգության հարմարություններ և պաշտպանիչ միջոցներ）
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շխ

ա
տ
ա
ն
ք
ն
ե
ր
ի
 ը
ն
թ
ա
ցք

ի
 ք
ա
ր
տ （աշխատանքները նշվում են վանդակներում, գունավոր վանդակում նշվում է

դիտարկվող աշխատանքը）

→

Ն
յ
ո
ւ
թ
ե
ր
ի
 
դ
ո
ւ
ր
ս
բ
ե
ր
ո
ւ

→ →

Ենթաաշխա
տանքի

անվանումը
Աշխատանքային հենակալ（փայտամած）  （տեխնիկա）փայտամածի հավաքում բարձր

（Հիմնական օգտագործվող հարմարություններն ու սարքավորում
Հիմնական
աշխատան

Սողանքների կանխարգելման շինարարական աշխատանքներ （անհրաժեշտ որակավորում）
（որակավորում
ունեցողի

Բարձրացվող բեռի անկում Կազմման
ամսաթիվը

Լանջից փլուզում և անկում Վերանայման
ամսաթիվը

 

Մասնաճյուղ

ի անվանումը

Աշխատանքի

վայրի անվանումը

զ
ն
ն
ո
ւմ

Աշխատանքների ընթացակարգ
Կանխատեսվ

ող վթար

Վերամբարձ կռունկի կողաշրջո Կազմող

Հիմնական
աշխատանքի

４・３

 

Ուսուցման օրը （ստորագրություն）

Գլխավոր
պատասխանատուի

հավանականությունը （վտանգի
հաճախականությունը）

5 և ավելի
պատահար

Կարևոր
（արձակուրդ 4 և ավելի օր）
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Հաստատում
ղեկավարի
կողմից

խորհր
դատվ
ությու

・

・

・

～

միջին գրեթե չկա

2-4 պատահար 1 պատահար

2 1

3 6 3

2 4 2

1 2 1

մակարդակը

◎

○

△

կարհավգնա մակ պատասխանատու

2 2 4 ○

3 1 3 ○

1 1 1 △

Ուշադրության արժանի կետեր
Տեղագրություն, երկրաբանություն, հարմարություններ, գործողություններ, սարքավորումներ, նյութեր, կարգավորումներ, զննում, որակավորում, լիցենզիա, առողջություն,
տարիք, ժամանակ, եղանակ, աղտոտում, երրորդ անձ, կապի կարգավորում

・Իրավիճակից ելնելով տեղադրել կոճափայտեր և հենափայտեր

・Բեռնումից հետո իրականացնել բեռների փաթեթավորում և ամրացում

・Դարսման ժամանակ պետք է խուսափել փլուզումից ・Նյութերի փլուզում և կողաշրջում ・Բեռնումից առաջ ճշգրտել բեռների դասավորությունը

　 որ կռունկի պարանը թույլ չլինի։ ・Մինչև աշխատանքները սկսելը անհրաժեշտ է իրականացնել նյութերի կետ-առ-կետ ստուգում 

・Աշխատատարածք մուտքը պետք է խստիվ արգելված լինի ・Վերամբարձ կռունկի կողաշրջում ・Անհրաժեշտ է ստուգել բարձակի տեղակայման հիմքը և անհրաժեշտության դեպքում այն ամրացնել։

Նյութերի դուրսբերում

　・Նյութերի և սարքավորումների դուրսբերում （հեռացում） ・Բեռների բարձրացման ժամանակ պետք է ուշադիր լինել, ・Կռունկի պարանի պատռման արդյունքում բեռի անկում ・Աշխատանքներին պետք է ներգրավված լինեն միայն որակավորված մասնագետներ

երկա պահին ոչ մի քայլ պետք չ

Աշխատանքների ընթաքը
Կետեր, որոնք պետք է հաշվի առնել

աշխատանքների ժամանակ Վնասվածքների գործոնները Վնասվածքների գործոնների վերացման և կրճատման  համար իրականացման ենթակա կետեր

２・１ անվտանգ

նահատական ռիսկի գնահատականը

４・３ միջին վտանգավորություն

９・６ բարձր վտանգավորություն

Կարևոր
（արձակուրդ 4 և ավելի օր） 6

ոչ-նշանակալի
（արձակուրդ մինչև 4 օր） 3

 （տեխնիկա）կռունկին բեռների կապում կամ արձակում 3

（Հիմնական օգտագործվող գործիքները）  （տեխնիկա）փայտամածի հավաքում
Կարևոր
ությունը
（վտանգ

ի
մեծությո
ւնը）

ծայրահեղ կարևոր　　（արձակուրդ 90 և
ավելի օր） 9

 Խողովակ, սեղմիչ, փայտամածի տախտակ և այլն

 Արգելանիվ, հարվածային հորատիչ

（Անվտանգության հարմարություններ և պաշտպանիչ միջոցներ）

 Սաղավարտ, անվտանգության գոտի, ձեռնոց, կոշիկ անվտանգության համար

→ → →→
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→

Հ
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ա
կ
ա
լ
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ա
պ
ա
մ
ո
ն
տ
ա
ժ
ո
ւ

Ենթաաշխա
տանքի

անվանումը
Աշխատանքային հենակալ（փայտամած）  Ավտոկռունկ (25տ)  （լիցենզիա）շարժական կռունկ

Ա
շխ

ա
տ
ա
ն
ք
ն
ե
ր
ի
 ը
ն
թ
ա
ցք

ի
 ք
ա
ր
տ （աշխատանքները նշվում են վանդակներում, գունավոր վանդակում նշվում է

դիտարկվող աշխատանքը）
 Սակավաշարժ կռունկ  （տեխնիկա）շարժական կռունկ
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Ռիսկի դասակարգում

հավանականությունը （վտանգի
հաճախականությունը）

բարձր

5 և ավելի
պատահար

ձեռնարկվող քայլերը

նհրաժեշտ են արմատական քայլ

անհրաժեշտ են որոշ քայլեր

Հիմնական
աշխատան

Սողանքների կանխարգելման շինարարական աշխատանքներ （Հիմնական օգտագործվող հարմարություններն ու սարքավորում（անհրաժեշտ որակավորում）
（որակավորում
ունեցողի

Աշխատանքների ընթացակարգ
Կանխատեսվ

ող վթար

Վերամբարձ կռունկի կողաշրջո Կազմող

Հիմնական
աշխատանքի

զ
ն
ն
ո
ւմ

 

Ուսուցման օրը （ստորագրություն）

Գլխավոր
պատասխանատուի

Կազմման
ամսաթիվը

Վերանայման
ամսաթիվը

Բարձրացվող բեռի անկում

 

Մասնաճյուղ

ի անվանումը

Աշխատանքի

վայրի անվանումը
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Հաս
տա
տու

խորհր
դատվ
ությու

・

・

・

～

միջին գրեթե չկա

2-4 պատահար 1 պատահար

2 1

3 6 3

2 4 2

1 2 1

մակարդակը

◎

○

△

կարհավգնամակ պատասխանատու

※

3 1 3 ○

2 2 4 ○

3 1 3 ○

2 1 2 △

2 1 2 △

2 1 2 △
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տ

・Տվյալ օրվա պլանների փոփոխման դեպքում անհրաժեշտ է այդ մասին տեղյակ պահել առնչվող ա
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ձեռնարկվող քայլերը

（աշխատանքները նշվում են վանդակներում, գունավոր վանդակում նշվում է
դիտարկվող աշխատանքը）
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ւն
ն
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Բարձրացվող բեռի անկում
Կանխատես
վող վթար

Հիմնական
աշխատանք

Մ
ե
ք
ե
ն
ա
ն
ե
ր
ի
 տ

ե
ղ
ա
փ
ո
խ
ո
ւմ

 Դարձակ

Վնասվածքների գործոնների վերացման և կրճատման  համար իրականացման ենթակա կետեր

２・１

ոչ-նշանակալի
（արձակուրդ մինչև 4 օր）

անվտանգ

Ռիսկի դասակարգում

9

երկա պահին ոչ մի քայլ պետք 

Կարևոր
ությունը
（վտանգ

ի
մեծությո
ւնը）

միջին վտանգավորություն

3

・Կռունկի պարանի պատռման արդյունքում բեռի անկում

・Անորոշ կետերը պետք է դիտարկվեն նախօրոք

・Բեռների բարձրացման ժամանակ պետք է ուշադիր լինել, 

・Բոլոր աշխատողների մասնակցություն

・Համապատսախան անձնակազմի պլանավորում

ռ
ի
ս
կ

Կետեր, որոնք պետք է հաշվի առնել
աշխատանքների ժամանակ Վնասվածքների գործոնները

・Բոլորի կողմից աշխատանքների ընթացակարգի ընկալում・Վնասվածքի ստացում՝ նախատեսված աշխատանքից դուրս ա

6

5 և ավելի
պատահար

９・６

 թեք քանոն

զ
ն
ն
ո
ւմ

ման օրը （ստորագրո

 

Վերամբարձ կռունկի կողաշրջ

հավանականությունը （վտանգի
հաճախականությունը）

բարձր

Կազմման
ամսաթիվը

Աշխատանքի

վայրի անվանումը

（Հիմնական օգտագործվող հարմարություններն ու սարքավորում

 

Հիմնական
աշխատա

Աշխատանքների ընթացակարգ

Սողանքների կանխարգելման շինարարական աշխատանքներ

Մասնաճյուղ
ի

անվանումը

Գլխավոր
պատասխանատուի

Կազմող

Վերանայմա
ն ամսաթիվը

Ենթաաշխա
տանքի

անվանումը
Դրենաժային հորատում

・Ծանր տեխնիկայի կողաշրջում

・Վերջույթների ճզմում բեռների անկման պատճառով

・Վնասվածք երրորդ անձի կողմից՝ նյութերի նետման արդյուն

　・Նյութերի և սարքավորումների ներկրում （բեռնաթափում）

　

・Աշխատատարածք մուտքը պետք է խստիվ արգելված լինի

・Կարգավորել օգտագործվող սարքավորումներին համապատասխ

・Ընդունել որպես նյութերը խնամելու հարմարություն

Ժամանակավոր հարմարությունների տեղադրում

　Անհրաժեշտ է ճշտել տեղեկացված լինելու փաստը

・Ոչ մի դեպքում չմտնել բարձրացվող բեռների տակ

・Թիթեղներ ամրացնել այնպես, որ չպոկվեն

・Մինչև աշխատանքները սկսելը անհրաժեշտ է իրականացնել նյութերի կետ-առ-կետ ստուգում 

・Ստուգել շարժման ուղին և տեղադրման վայրի գրունտը, և անհրաժեշտության դեպքում իրական

・Աշխատանքները սկսելուց առաջ իրականացնել պարանի ստուգում

Տեղագրություն, երկրաբանություն, հարմարություններ, գործողություններ, սարքավորումներ, նյութեր, կարգավորումներ, զննում, որակավորում,
լիցենզիա, առողջություն, տարիք, ժամանակ, եղանակ, աղտոտում, երրորդ անձ, կապի կարգավորում

・Աշխատանքներին պետք է ներգրավված լինեն միայն որակավորված մասնագետներ

・Ժամանակավոր տեղակայումն իրականացնել փայտերի միջոցով կայունացված վայրերում

・Հստակ նշել, որ կողմնակի անձանց մուտքն արգելվում է

 Կռունկով բեռնատար （4 տոննա）

 Էքսկավատոր　0.7մ3

（Հիմնական օգտագործվող գործիքները）

 （տեխնիկա）շարժական կռունկ

 Սաղավարտ, անվտանգության գոտի, ձեռնոց, կոշիկ անվտանգության համար

（Անվտանգության հարմարություններ և պաշտպանիչ միջոցներ）

ծայրահեղ կարևոր
（արձակուրդ 90 և ավելի

Կարևոր
（արձակուրդ 4 և ավելի

ռիսկի գնահատականընահատական

հրաժեշտ են արմատական քայ

անհրաժեշտ են որոշ քայլեր４・３

բարձր վտանգավորություն

 （տեխնիկա）մեքենա （կարգավորում, վարում, բարձում, հորատում) 3

（անհրաժեշտ որակավորո

 （տեխնիկա）կռունկին բեռների կապում կամ արձակում

（որակավորում
ունեցողի

Աշխատանքների ընթաքը

　・Ժամանակավոր գործարանի տեղակայում

որ կռունկի պարանը թույլ չլինի։

Աշխատանքների ընթացակարգի ճշգրտում, վտանգի կանխատեսման գրանցում մինչև աշխատանքների սկիզ

Աշխատանքների ըմբռնման համար աշխատանքի ընթացակարգի հիման վրա իրազեկման իրականացում

→
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→ → → → → →→ →

・Տեղակայելուց զգուշանալ բեռների փլուզումից ・Ճզմում նյութերի և սարքավորումների կողմից

Ուշադրության արժանի կետեր

ルールを守り危険ゼロの職場をつくろう P- 1



Հաս
տա
տու

խորհր
դատվ
ությու

・

・

・

～

միջին գրեթե չկա

2-4 պատահար 1 պատահար

2 1

3 6 3

2 4 2

1 2 1

մակարդակը

◎

○

△

կարհավգնամակ պատասխանատու

※

2 1 2 △

2 1 2 △

2 1 2 △

2 1 2 △

Տեղագրություն, երկրաբանություն, հարմարություններ, գործողություններ, սարքավորումներ, նյութեր, կարգավորումներ, զննում, որակավորում,
լիցենզիա, առողջություն, տարիք, ժամանակ, եղանակ, աղտոտում, երրորդ անձ, կապի կարգավորում

միջին վտանգավորություն անհրաժեշտ են որոշ քայլեր

９・６ բարձր վտանգավորություն

Վերանայմա
ն ամսաթիվը

Մասնաճյուղ
ի

անվանումը

Աշխատանքի

վայրի անվանումը

Կանխատես
վող վթար

（Հիմնական օգտագործվող հարմար

Ճզմում սարքավորումների կող

Հիմնական
աշխատանք

 

 Էքսկավատոր　0.7մ3

（Հիմնական օգտագործվող գործիքնե

 Հորատման մեքենա  （հատուկ）ցածրավոլտ հոսանքի շահագործում

 Գեներատոր, կոմպրեսատոր, ջրի բաք, ջրի պոմպ

 （տեխնիկա）մեքենա （կարգավորում, վարում, բարձում, հորատում)

զ
ն
ն
ո
ւմ

 

ման օրը （ստորագրո

 （տեխնիկա）շարժական կռունկ

Կազմման
ամսաթիվը

Գլխավոր
պատասխանատուի

 （տեխնիկա）կռունկին բեռների կապում կամ արձակում

（անհրաժեշտ որակավորո

 Դարձակ

 Սաղավարտ, անվտանգության գոտի, ձեռնոց, կոշիկ անվտանգության համար

（Անվտանգության հարմարություննե

Աշխատանքների ընթաքը

→ →
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→
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・Փորձնական վարում և մանյովրների ճշգրտում

・Հորատանցքի տրամագծի, անկյան և երկարության ճշգրտում

Ռիսկի դասակարգում

հավանականությունը （վտանգի
հաճախականությունը）

բարձր

5 և ավելի
պատահար

3
Կարևոր
ությունը
（վտանգ

ի
մեծությո
ւնը）

Կարևոր
（արձակուրդ 4 և ավելի 6

・Անկում մեքենայի կողաշրջման պատճառով

・Պետք է հագնել պաշտպանիչ ձեռնոցներ և միմյանց հետ իրականացնել ազդանշանների ճշգրտում

・Փորձնական վարումից առաջ իրականացնել բոլոր ճկախողովակների և հանգույցների ստուգում

・Ճզմում նյութերի և սարքավորումների կողմից

・Վթար հիդրավլիկ ճկախողովակի տառման արդյունքում

Վնասվածքների գործոնների վերացման և կրճատման  համար իրականացման ենթակա կետեր

・Պետք է հագնել պաշտպանիչ ձեռնոցներ և զգուշորեն ստուգել պարանը

・Աշխատանքները պետք է իրականացվեն որակավորված անձանց կողմից (կռունկին բեռների կապ・Կայունության ճշգրտում հողահատումից հետո

・Ազդանշաններն իրականացնել հստակորեն, որպեսզի դիմացինը հասկանա

Վնասվածքների գործոնները

・Ճզմում պարանի կողմից՝ բեռները կապելու ժամանակ・Օգտագործել բեռին համապատասխանող պարան

Կետեր, որոնք պետք է հաշվի առնել
աշխատանքների ժամանակ

Բարձրացվող բեռի անկում
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（աշխատանքները նշվում են վանդակներում, գունավոր վանդակում նշվում է
դիտարկվող աշխատանքը）

Հիմնական
աշխատա

Սողանքների կանխարգելման շինարարական աշխատանքներ

Աշխատանքների ընթացակարգ

Ենթաաշխա
տանքի

անվանումը
Դրենաժային հորատում
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→→

Աշխատանքային հենակալի տեղադրում （ժամանակավոր փայտամածը առանձին ընթացակարգով）

Մեքենաների տեղափոխում

　・Հորատման մեքենայի տեղափոխում փայտամածի վրա （էքսկավատորի կիրառմամբ）

　　（Օգտագործել կռունկով էքսկավատոր）

→ → →

Ուշադրության արժանի կետեր

　・Հորատման մեքենայի չնչին տեղաշարժ

Հավասարեցում հորատանցքի դիրքին （անկյան կարգավորում）

（որակավորում
ունեցողի

Ծանր տեխնիկայի կողաշրջում

Կազմող

 թեք քանոն

ծայրահեղ կարևոր
（արձակուրդ 90 և ավելի

ռիսկի գնահատականը

ռ
ի
ս
կ

２・１ անվտանգ

9

հրաժեշտ են արմատական քայ

４・３

ձեռնարկվող քայլերը

երկա պահին ոչ մի քայլ պետք 

նահատական

・Մարդկանց չթողնել մոտենալ բարձրացվող բեռներին 3մ-ից մոտ

ոչ-նշանակալի
（արձակուրդ մինչև 4 օր） 3
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Հաս
տա
տու

խորհր
դատվ
ությու

・

・

・

～

միջին գրեթե չկա

2-4 պատահար 1 պատահար

2 1

3 6 3

2 4 2

1 2 1

մակարդակը

◎

○

△

կարհավգնամակ պատասխանատու

1 1 1 △

2 1 2 △

2 1 2 △

1 1 1 △

1 1 1 △

1 1 1 △

9
Կարևոր

（արձակուրդ 4 և ավելի 6

Կարևոր
ությունը
（վտանգ

ի
մեծությո
ւնը）

ծայրահեղ կարևոր
（արձակուրդ 90 և ավելի

Ա
շխ

ա
տ
ա
ն
ք
ն
ե
ր
ի
 ը
ն
թ
ա
ցք

ի
 ք
ա
ր
տ

→

Ժ
ա
մ
ա
ն
ա
կ
ա
վ
ո
ր
 հ
ա
ր
մ
ա
ր
ո
ւթ

յո
ւն
ն
ե
ր
ի
 ա

պ
ա
մ
ո
ն
տ
ա
ժ
ո
ւմ

→ → →

5 և ավելի
պատահար

Ժ
ա
մ
ա
ն
ա
կ
ա
վ
ո
ր
 հ
ա
ր
մ
ա
ր
ո
ւթ

յո
ւն
ն
ե
ր
ի
 տ

ե
ղ
ա
դ
ր
ո
ւմ

→

Մ
ե
ք
ե
ն
ա
ն
ե
ր
ի
 տ

ե
ղ
ա
փ
ո
խ
ո
ւմ

→

հ
ո
ր
ա
տ
ո
ւմ

（աշխատանքները նշվում են վանդակներում, գունավոր վանդակում նշվում է
դիտարկվող աշխատանքը）

→

Հ
ո
ր
ա
տ
ա
ն
ց
ք
ը
 պ

ա
հ
պ
ա
ն
ո
ղ
 խ

ո
ղ
ո
վ
ա
կ
ի
 տ

ե
ղ
ա
դ
ր
ո
ւմ

հավանականությունը （վտանգի
հաճախականությունը）

Ենթաաշխա
տանքի

անվանումը
Դրենաժային հորատում  （հատուկ）հորատման մեքենա բարձր

（Հիմնական օգտագործվող հարմար
Հիմնական
աշխատա

Սողանքների կանխարգելման շինարարական աշխատանքներ （անհրաժեշտ որակավորո

 

ման օրը （ստորագրո

Պատյանների անկում
Կազմման
ամսաթիվը

Վերանայմա
ն ամսաթիվը

Ճզմում ձողերի տեղադրման և Կազմող

զ
ն
ն
ո
ւմ

Գլխավոր
պատասխանատուի

 

Մասնաճյուղ
ի

անվանումը

Աշխատանքի

վայրի անվանումը

Աշխատանքների ընթացակարգ
Կանխատես
վող վթար

Հիմնական
աշխատանք

հրաժեշտ են արմատական քայ

3

 Հորատման մեքենա

 Գեներատոր, կոմպրեսատոր, ջրի բաք, ջրի պոմպ

（Հիմնական օգտագործվող գործիքնե

（որակավորում
ունեցողի

ռ
ի
ս
կ

Ռիսկի դասակարգում

→

 Դարձակ

→

（Անվտանգության հարմարություննե

 Սաղավարտ, անվտանգության գոտի, ձեռնոց, կոշիկ անվտանգության համար

 թեք քանոն

նահատական ռիսկի գնահատականը ձեռնարկվող քայլերը

９・６ բարձր վտանգավորություն

3
ոչ-նշանակալի

（արձակուրդ մինչև 4 օր）

２・１

Հորատում

Կետեր, որոնք պետք է հաշվի առնել
աշխատանքների ժամանակ Վնասվածքների գործոնները Վնասվածքների գործոնների վերացման և կրճատման  համար իրականացման ենթակա կետեր

・Հորատանցքի ուղղության ճշգրտում ・Սարքավորումների անկում ձողերի տեղադրման ժամանակ ・Տեղադրման և հանման աշխատանքների ժամանակ անխոհեմ դիրքերով աշխատանք չկատարել։

երկա պահին ոչ մի քայլ պետք 

４・３ միջին վտանգավորություն անհրաժեշտ են որոշ քայլեր

անվտանգ

・Հորատանցքի խորության ճշգրտում ・Վնասվածքի ստացում հորատման ժամանակ՝ պտտվող մասե ・Պտտվող մասին փաթաթվելուց խուսափելու համար պետք է իրականացնել հանդերձանքի ստուգ

Աշխատանքների ընթաքը

・Պահպանել աշխատանքի հաջորդականությունը և օգտագործել ճիշտ գործիքներ։

　・Հորատանցք （պատյանային ձողերի միակցում）

　・Հորատանցքի լվացում（օդի և բարձր ճնշմամբ ջրի միջոցով） ・Ձողերև վերև-ներքև շարժելով պետք ・Ճզմում ձողերի կողմից ・Կատարել շրջակայքի անվտանգության ճշգրտում և աշխատանքներն իրականացնել ոտքի տակ ո

・Աշխատանքներն իրականացնել միայն պտտվող մասերի դադարն արձանագրելուց հետո։

　・Խողովակների հեռացում （ներքին ձողերի հանում） ・Ձողերը հեռացնել զգուշությամբ ・Սարքավորումների անկում ձողերը հեռացնելու ժամանակ ・Խողովակների հեռացման ժամանակ անխոհեմ դիրքերով աշխատանք չկատարել։

է հեռացնել ցեխը ・Իրականացնել արտամղված ջրի և օդի քանակի ստուգում։

Հորատանցքը պահպանող խողովակի տեղադրում（հաջորդ էջը）

・Ազդանշանները պետք տրվեն մեկ անձի կողմից՝ հստակ և հասկանալի։

　・Հորատման մեքենայի տեղաշարժման աշխատանք（տեղաշարժ դեպի հաջորդ անցք） ・Հորատման մեքենան տեղաշարժելու ժամանակ ապահովել շրջա・Բախում այլ անձանց հետ հորատման մեքենայի տեղաշարժմ ・Տեղափոխման աշխատանքները սկսելուց առաջ կատարել շրջակայքի անվտանգության ճշգրտում

・Տեղաշարժման աշխատանքները պետք է իրականացնել միմյանց հետ հաղորդակցվելով։

・Ճզմում տեղաշարժման ժամանակ գործիքների և սարքավորո ・Անխոհեմ դիրքերով աշխատանք չկատարել։

Ուշադրության արժանի կետեր
Տեղագրություն, երկրաբանություն, հարմարություններ, գործողություններ, սարքավորումներ, նյութեր, կարգավորումներ, զննում, որակավորում,
լիցենզիա, առողջություն, տարիք, ժամանակ, եղանակ, աղտոտում, երրորդ անձ, կապի կարգավորում
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Հաս
տա
տու

խորհր
դատվ
ությու

・

・

・

～

միջին գրեթե չկա

2-4 պատահար 1 պատահար

2 1

3 6 3

2 4 2

1 2 1

մակարդակը

◎

○

△

կարհավգնամակ պատասխանատու

1 1 1 △

1 1 1 △

Ուշադրության արժանի կետեր
Տեղագրություն, երկրաբանություն, հարմարություններ, գործողություններ, սարքավորումներ, նյութեր, կարգավորումներ, զննում, որակավորում,
լիցենզիա, առողջություն, տարիք, ժամանակ, եղանակ, աղտոտում, երրորդ անձ, կապի կարգավորում

・Պետք է իրականացնել նյութերի ու գործիքների ստուգում և օգտագործել ճիշտ գործիքներ։

　・Հորատանցքը պահպանող խողովակի ժամանակավոր տեղակայում ・Ժամանակավոր տեղակայման ժամանակ թիթեղների և ռելսահեն・Սայթաքում նյութերի վրա ・Տեղակայման տարածքը պետք է միշտ կարգավորված և մաքուր լինի։

Հորատանցքը պահպանող խողովակի տեղադրում

　・Հորատանցքը պահպանող խողովակի տեղադրում ・Նախագծային քարտեզի վրա չափերի վերստուգում ・Խողովակների միացման ժամանակ ձեռքի վնասվածք գործիք ・Աշխատանքները սկսելուց առաջ պետք է իրականացնել աշխատանքների հաջորդականության ճ

երկա պահին ոչ մի քայլ պետք 

միջին վտանգավորություն անհրաժեշտ են որոշ քայլեր

Աշխատանքների ընթաքը
Կետեր, որոնք պետք է հաշվի առնել

աշխատանքների ժամանակ Վնասվածքների գործոնները Վնասվածքների գործոնների վերացման և կրճատման  համար իրականացման ենթակա կետեր

２・１ անվտանգ

９・６ բարձր վտանգավորությունհրաժեշտ են արմատական քայ

6

նահատական ռիսկի գնահատականը

ոչ-նշանակալի
（արձակուրդ մինչև 4 օր） 3

ձեռնարկվող քայլերը

ռ
ի
ս
կ

Ռիսկի դասակարգում

3

（Հիմնական օգտագործվող գործիքնե
Կարևոր
ությունը
（վտանգ

ի
մեծությո
ւնը）

ծայրահեղ կարևոր
（արձակուրդ 90 և ավելի 9

 Դարձակ

→  Կտոր, վրձին

 Սաղավարտ, անվտանգության գոտի, ձեռնոց, կոշիկ անվտանգության համար

（Անվտանգության հարմարություննե

→
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→

հ
ո
ր
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Ա
շխ

ա
տ
ա
ն
ք
ն
ե
ր
ի
 ը
ն
թ
ա
ցք

ի
 ք
ա
ր
տ （աշխատանքները նշվում են վանդակներում, գունավոր վանդակում նշվում է

դիտարկվող աշխատանքը）

→

Ժ
ա
մ
ա
ն
ա
կ
ա
վ
ո
ր
 հ
ա
ր
մ
ա
ր
ո
ւթ

յո
ւն
ն
ե
ր
ի
 ա

պ
ա
մ
ո
ն
տ
ա
ժ
ո
ւմ

→ →

Ենթաաշխա
տանքի

անվանումը
Դրենաժային հորատում բարձր

（Հիմնական օգտագործվող հարմար
Հիմնական
աշխատա
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1. INTRODUCTION 
 

Nippon Koei Co., Ltd., is implementing a Landslide Disaster Management Project in the 
Republic of Armenia on the basis of official agreement between Ministry of Emergency 
Situations RA and JICA. 

The overall goal of the Project is “reducing landslide disaster damage in Armenia through 
the formulation of a comprehensive landslide disaster management plan and implementation 
of measures on the basis of results of investigation/ assessment of landslide disaster risks”. 

One of the components of this Project is installation of landslide monitoring equipment at 
3 landslide areas in Armenia – Arapi, Getahovit and Voghjaberd. The main objective of this 
exercise is to create an early warning system for population in case a landslide occurs in 
mentioned-above areas. 

In order to carry out real – time monitoring of landslide movement, groundwater level and 
weather conditions, a software has been developed to provide real time access to monitoring 
data from various sensors installed in landslide areas. This document describes the database 
structure of LMS and software functionality for real-time landslide monitoring in Arapi, 
Getahovit and Voghjaberd areas.  
 
 

2. OVERALL VIEW OF THE SYSTEM 
2.1 Measurement Equipment 
There are 3 landslide monitoring systems installed in Arapi, Getahovit and Voghjaberd 

landslide-prone areas. Each system consists of number of sensors which are connected 
together to observation station through network hubs.   

The table below describes in detail the landslide measurement equipment used for 
landslide monitoring system: 

 
 

Table 1. Measurement equipment installed at landslide areas 

No. Item Description Model Q'ty Unit 

1) Surface 
Extensometer Extensometer Data Logger with LCD SLG-10E 8 unit 

2) Strain and Water 
gauge Strain and Water level data logger Net LG-

301E 4 unit 

3)   Water level detector DS-1 4 unit 
4)   Pipe strain gauge 1-direction 2-gauge VP40 4 unit 

5) Rain gauge Precipitation Data logger NetLG-
201E 2 unit 

6)   Tipping bucket rain gauge RS-2 2 unit 
7) Connection 6-port hub NetHB-1E 4 unit 
8)   RS232C converter NetGW-1E 2 unit 
9) Others Lighting arresters for communication NetSP-2 24 unit 
10)   Network controller NetCT-1E 2 unit 
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Table 2. Photos of measurement equipment 
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8) RS232C converter 
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9) Lighting arresters 
(NetSP-2) 

10) Network controller 
(NetCT-1E) 

  

 
2.2 Monitoring Equipment 
JICA Expert team has provided computer equipment and PC operating software for LMS. 

3 computers have been installed at Mayors’ offices in Arapi, Getahovit and Voghjaberd 
communities and consist of desktop computers and monitors which are connected to 
monitoring server through ADSL and 3G modems.  The main program runs Windows Server 
computer installed at MES. Detailed description of monitoring equipment and general scheme 
of the LMS are outlined below. 
Table 3. Monitoring equipment installed at landslide area and MES 

No. Item Description Q'ty Unit 

1) Computer(for Observation Station) Desktop PC 2 unit 
2) Computer(for Monitoring Station) Lack mount server 1 unit 
3) Computer (for Operator Console) Desktop PC 1 unit 
4) Monitor Display 22 inch (Liquid crystal) 4 unit 
5) Operating System (for PC) Windows 8 3 set 
6) Operating System (for Monitoring Server) Win SVR 2012 (5CAL) 1 set 
7) Business Software Microsoft Office 1 set 
8) Anti Virus Software for Windows (kaspersly) 4 set 
9) ADSL Modem (*) ADSL, VRRP, Static IP 3 unit 

10) 3G Modem (*) 3G or GPRS, VRRP 3 unit 
11) UPS (Power Supply) 650VA 4 unit 

(*) Distributed free of charge from the communication company 
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Pic. 1. Overall scheme of real-time landslide monitoring system 
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3. SOFTWARE DESIGN AND FUNCTIONALITIES 

 
 

In formulating the Program Design, Geocom has taken into account the software functionality 
list that was outlined in TOR by JICA Expert Team. The software consists of 4 main blocks 
interconnected by web services:  

- LMS Tray (Developed by Visual Studio 2012 Windows Forms Applications), 
- LMS Client (Developed by Visual Studio 2012 WindowsService), 
- LMS Server (Developed by Visual Studio 2012 WCF Service Application),  
- LMS Web (Developed by Visual Studio 2012 ASP.NET Web Application). 
Table below describes the details of Software specifications used for development of the 

program, which will be described later: 
 
Table 4. Operating system and Development Tools Specifications 

Operating System Windows 2012 Server 
Database Microsoft SQL Server 2014 Express 

Web Server IIS 7 
Visual Studio Version Visual Studio 2012 

ASP.NET extensions and 
modules 

Microsoft .NET Framework 4.5 

.NET Framework Version 4.5 

DB Microsoft SQL Server 2014 Express, SQL Server 
Management 

Database connection ADO.NET 

Web Interface Design 
AJAX used for refreshing web interfaces 
JQuery library for Javascript 
HTML 4.1, CSS2 

WWW root folder /inetpub/wwwroot/LMS Web 
/inetpub/wwwroot/LMS_Server 

 
 

 
3.1 LMS Tray 

 
LMS Tray is an application that resides in observation stations and provides connection 

between monitoring and observation stations through LMS Client.  
LMS Tray and LMS Client are installed on observation stations through a specific setup 

package that has been developed for this Project (Pic. 2).  
 

 
Pic. 2. Installation of LMS Tray/LMS Client 
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After the installation of the package a new service named “LMS Client” will appear in 

Control Panel  Administrative Tools  Services section and “Launch LMS_Tray.exe” button 
will appear on computer’s desktop. After launching the button “Anun Application” will appear in 
the taskbar, which will mean that the software has been successfully installed.  

Next step is selection of landslide site and assigning a name to it, which is done through 
starting the icon in application tray, clicking the “Edit” button entering the landslide site and then 
“Save” button. After that the service should be restarted by clicking the “Other” tab.  
 

 
Pic. 3. LMS Settings 

 
 
 
3.2 LMS Client 

 
LMS Client is a background service providing transfer of data between Observation and 

Monitoring stations. It is installed on Observation stations and is installed with LMS tray (Pic. 4). 

 
Pic. 4. LMS Client running in background 

3.3 LMS Server 
 

All program components use the services of LMS Server. 
The table below describes the functions developed for LMS Server. 
 

Table 5. Function object descriptions of Landslide Monitoring Software 
Function name Function Description 

GetExportFileList(Int16 LandslideID) Uses the LMS_Client to find out which files on 
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observation stations should be checked for data 
transfer.  

PrecipitationAddEdit(TypePrecipitation ob) Uses LMS_Client and LMS_Web for inputting 
data in the database.  

StrainWaterAddEdit(TypeStrainWater ob) Uses LMS_Client and LMS_Web for inputting 
data in the database. 

ExtensometerAddEdit(TypeExtensometer ob) Uses LMS_Client and LMS_Web for inputting 
data in the database. 

SensorDataEntryAdd(TypeSensorData ob) Used in LMS_Client for registered information 
on data collection.  

GetLandslideList() Used in LMS_Tray for selecting and editing 
the landslide name  

GetMaxDate(int SensorID) Used in LMS_Client for data transfer. This 
function records the latest row date entered into 
database from CSV file. 

GetTimeInterval(Int16 LandslideID) Used in LMS_Client for setting the transfer 
interval.  

CheckInputLog(Int64 LogUpdateID, Int16 
LandslideID) 

Used in LMS_Client and LMS_Web for 
checking alarms and SMS messages. 

SetLogUpdate(Int16 LandslideID) Used in LMS_Client and LMS_Web for 
refreshing data. 

AddUsersMessage(int LogSensorAlarmID) Used in LMS_Web for sending messages to 
users 

InsertSensorsAlarmProc(Int64 LogUpdateID, 
int SensorID, int SensorAlarmTypesID, double 
AlarmValue, int InputDataID) 

Used in LMS_Web for registration of sensor 
alarms. 

 
3.4 LMS Web 

 
LMS Web is a web application designed for managing the landslide monitoring software 

through a single web portal. The application was coded in C# and uses Javascript and AJAX for 
managing different procedures within the program.  

Menu of the web application consists of the following: 
Table 6. LMS Web Menu 
Menu/submenu items Description 
Landslide Details Landslide details shows on one page data transfer status (latest 

observation time), Tensor and water level sensor, rain gauge 
sensor, surface and vertical extensometer graphics 

Site observation status Shows in detail messages on site condition and latest 
observations 

Site condition status Shows in detail conditions of landslide, such as displacement, 
alert status, etc. 

Last observation 
details 

Shows in detail last observation details for each landslide 

Observation data/ 
graphics 

Shows data in graphics format for each sensor 

Precipitation Shows data in graphics format from rain gauge (daily and 
hourly) 

Strain and water 
level 

Shows data in graphics format for strain and water level (daily 
and hourly) 

Surface Shows data in graphics format from surface extensometer (daily 
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extensometer and hourly) 
Vertical 
extensometer 

Shows data in graphics format from vertical extensometer (daily 
and hourly) 

Observation data/ tables Shows data received from each sensor in table format 
Precipitation Shows data received from rain gauge sensor in table format  
Strain and water 
level 

Shows data received from strain and water sensors in table 
format 

Surface 
extensometer 

Shows data received from surface sensor in table format 

Vertical 
extensometer 

Shows data received from vertical sensor in table format 

Alert level setting Sets alert values for data coming in from sensors 
Alarm level setting Sets alarm messages for sensors 
SMS Setting Sets mobile numbers of people and sms messages to send alarm 

messages to 
Measurement data 
correction 

Provides possibility to edit table data for the sensors 

Event log Provides access to data reception verification log and alert logs 
Map Allows to select landslide areas from the map 
General Settings  

User list Adds/edits/deletes users to the program 
Permission setting Sets right access permission of different level to the users 
Landslide 
registration 

Allows adding a new landslide site to the system 

Sensor registration Adds sensors to landslide sites 
 

3.4.1. Welcome screen 

The welcome screen is the first page when the user accesses the system and shows on one 
page the map, landslide sites, latest observation time for a selected landslide, tensor and water level 
sensors, rain gauge and surface/vertical extensometer data in graphics format (Pic. 5).  

 
Pic. 5. Welcome screen 
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3.4.2. Landslide details 

Landslide details section describes data transfer details for each landslide area of a landslide 
site (if there are more than 1 landslide areas there). It also shows if any alarm has been registered 
for each session.  

 
Pic. 6. Landslide details 

3.4.3. Site observation status 

Site observation status consists of 2 submenus: “Site condition status” and “Last observation 
data”.  

Site condition status describes in detail the sensor characteristics, such as displacement values 
of extensometers, rain gauge level, strain and groundwater level.  

 
Pic. 7. Site condition status 
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“Last observation data” submenu shows latest observation values for each sensor. It is 
possible to view them for all landslide site or for each landslide area (if there is more than on 
landslide area on the site). 

 
Pic. 8. Last observation data 

 
 

3.4.4. Observation data/graphics 

Observation data/graphics menu shows data in graphics format received from rain gauge 
sensors, strain and water level sensors and surface/vertical extensometers. The user may select 
number of days, specify dates, landslide siteand sensors for which the graph will be constructed. 
When the dates or days are selected, the user should click  button and the graph will be updated. 

 
Pic. 9. Graph for Precipitation 
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Pic. 10. Strain and water level graph 

 

 
Pic. 11. Surface extensometer displacement graph 
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Pic. 12. Vertical extensometer displacement graph 

 

3.4.5. Observation data/tables 

Observation data/tables menu shows data in table format received from rain gauge sensors, 
strain and water level sensors and surface/vertical extensometers. The user may select number of 
days, specify dates, landslide site and sensors for which the graph will be constructed. When the 
dates or days are selected, the user should click  button and the table will be updated accordingly. 
The user may export the data to csv or excel by clicking  and  buttons respectively 

 
Pic. 13. Observation table for Precipitation submenu 
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Pic. 14. Observation table for Strain and Water level submenu 

 
 

 
Pic. 15. Observation table for Surface extensometer submenu 
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Pic. 16. Observation table for Vertical extensometer submenu 

 

3.4.6. Alert Level Setting 

Alert level setting menu allows setting alarm values for each sensor connected to observation 
station. The alarm values are entered into “Alarm value” field shown onPic. 17. The user may add 
new alert level by clicking  button and then setting the new alert level values for each sensor. 

 
Pic. 17. Alert level setting menu 

3.4.7. Alarm Level Setting 

The alarm level setting specifies messages for each values set out in alert level setting. It is 
also possible to create a combination of alert levels within each alarm level so that a number of alert 
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levels specify one alarm message. This is possible by clicking the  button and then  for 
adding alert levels for each message. 

 
Pic. 18. Alarm level settings 

3.4.8. SMS Settings 

A special interface was created to allow sending of SMS messages to people responsible for 
taking actions in case a landslide occurs. The system allows for adding people and mobile numbers, 
as well as specifying landslide sites and alarm levels for each. A hierarchical system has been set up 
for this purpose, which makes it easy to add persons responsible for each landslide site and 
assignment of different alarm levels for each responsible person.  

A new person is added by clicking the  button. Then a new site is added to that person 
by clicking the  button. Further on, alarm level may be added to the specific person by 
clicking the  button.  

 
Pic. 19. SMS Settings 
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3.4.9. Measurement Data Correction 

Measurement data correction was set up to edit/delete data received from sensors. It has the 
same structure as observation data/tables, except that each row has  button for editing data and  
button for deleting it. The pictures below show data measurement screenshots for precipitation data, 
strain and water level, surface extensometer and vertical extensometers respectively. 

 
Pic. 20. Measurement data correction for precipitation data 

 

 
Pic. 21. Measurement data correction for strain and water level data 

 



Development of Landslide Monitoring Software                                            October 29, 2016 

Geocom, ltd  Page 19

 
Pic. 22. Measurement data correction for surface extensometer 

 
 

 
Pic. 23. Measurement data correction for vertical extensometer 

3.4.10. Event log interface 

Event log interface registers data reception and alerts from observation stations. The user may 
select log type from drop-down menu and select days or dates for which the log should be displayed.  
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Pic. 24. Event log interface for data verification 

 

 
Pic. 25. Event log interface for alerts 

3.4.11. General Settings 

“General settings” includes 4 submenus: User list, Permission settings, Landslide registration 
and Sensor registration. 

User list submenu is designed for adding/editing/deleting user details in the system. New 
users are added by clicking the  button and adding employee name, username, password and 
other notes (if needed). Users may be deleted by clicking the button, while editing the user details 
may be done through clicking the  button.  
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Pic. 26. User list interface 

 
Permission setting is designed to provide users different access roles in the system. 

Administrator has full access to the system, while some users may have access to add/edit/delete 
different sensor types, add landslides, give permission settings, etc.  

 
Pic. 27. Permission setting window 

 
 

Data permission window allows setting the landslide information that will be available 

to each specified user. To give an access to landslide data, the following steps should be 

followed: user need to be selected from “Users list” menu. Then a landslide from “All” field need 

to be moved to “Selected” field by  button. Data for all landslides will be available to user if 

none of landslides is selected.  
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Pic. 28. Data permission window 

 
New landslide is added by clicking the  button and new site, data collection intervals 

and geographic coordinates are entered for each landslide. After the landslide details are entered, it 
appears on the map.  

 
Pic. 29. Landslide registration 

 
Sensor registration is done through entering the sensor name, type and then applying the path 

to csv file received from the monitoring stations.  
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Pic. 30. Sensor registration 
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3.5Entity Relationship Diagram 

 
Pic. 30. Entity relationship diagram 
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4. LMSDB STRUCTURE 
 

Database of the program consists of 23 related tables. Each table includes homogenous objects 
group. 
The system’s database managements system is MS SQL Express 2014. Data is edited and processed 
by the software developed by Geocom Ltd. which has been written in C#.  
Below the table structure, content and role for data organization and management are described.  
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Pic. 32. LMS Database Structure 
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1. Landslide table registers and stores general data about the landslide: 
Names and definitions of the table columns: 
ID -  the unique number referred to the landslide 
Name – landslide name (Armenian) 
NameEng – landslide name (English) 
LocalityID –unique number (ID) of site in table ՛՛ListNames՛՛  
TimeInterval – data reception interval (minute)  
Latitude – geographic latitude of site 
Longitude – geographic longitude of site 
ActualID - indicates the landslide monitoring whether it is stopped or is on-going ( in case of 0- it is 

observed, and 1- stopped) 
Vichak – defines the condition of the landslide as it is shown on the home page. 
2. SensorDataEntry table stores information on data reception status (Received, partially received 

and have not been received at all).  
Names and definitions of the table columns: 
ID – the unique number of received observation data 
SensorID -  unique number (ID) in table “Sensor” 
DateInput – date and time of data input 
MessageID - unique number (ID) in table “Message”  
LogUpdateID –unique number (ID) of observation in table ''LogUpdate'' 
3. LogUpdate table compiles all data received from all sensors in one transfer. Each transfer is 
assigned a unique ID  
Names and definitions of the table columns: 
ID  – Unique number of data transfer batch 
InDate – date and time of data input 
LandslideID- Number of landslide in the table ''Landslide'' from which the data are received  
 
4. Sensor table registers and stores information describing the sensors: 
Names and definitions of the table columns: 
ID - unique number of sensor 
Name – name (armenian)  
NameEng – name (english) 
TypeID – indicates type of sensor (rain gauge, extensometer, tensor and water level sensor), unique 

number (ID)  of sensor in table ''ListNames'' 
LandslideID  – unique number (ID)  of landslide in table “Landslide” 
Import file  – file (CSV) received from sensor 
ActualID – operating / archived sensor 
5. Precipitation table stores information received from rain gauges.   

Names and definitions of the table columns: 
ID – data number 
NumCSV – observation number in file (CSV) received from sensor 
ObservationDate -  Observation date and time  
RD_Interval  - Rainfall data/Interval  
RD_Rainfall - Rainfall data/Rainfall 
RD_Hourly - Rainfall data/Hourly rainfall 
RD_Daily - Rainfall data/Daily rainfall 
RD_Continuous - Rainfall data/Continious rainfall 
RD_Actual - Rainfall data/Actual rainfall  
RD_StartTime - Rainfall data/Rainfall start time  
PAR_Interval - Parameter of Actual Rainfall 
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PAR_HalfLife - Half-life 
PAR_GDC - Gradually decreasing coefficient 
HA_Value -  Hourly alarm/Alarm value 
HA_Hysteresis - Hourly alarm/ Hysteresis 
HA_Destination - Hourly alarm/ Alert destination 
HA_Number - Hourly alarm/ Alert number 
DA_Value - Daily alarm/Alarm value 
DA_Hysteresis - Daily alarm/ Hysteresis 
DA_Destination - Daily alarm/ Alert destination 
DA_Number - Daily alarm/ Alert number 
CR_Value - Continious rainfall/ Alarm value 
CR_Hysteresis - Continious rainfall/ Hysteresis 
CR_Destination - Continious rainfall/ Alert destination 
CR_Number - Continious rainfall/ Alert number 
ERPA_Value - Effective rainfall primary alarm/ Alarm value 
ERPA_Hysteresis - Effective rainfall primary alarm/ Hysteresis 
ERPA_Destination - Effective rainfall primary alarm/ Alarm destination 
ERPA_Number - Effective rainfall primary alarm/ Alarm number 
ERSA_Value - Effective rainfall secondary alarm/ Alarm value 
ERSA_Hysteresis - Effective rainfall secondary alarm/ Hysteresis 
ERSA_Destination - Effective rainfall secondary alarm/ Alarm destination 
ERSA_Number - Effective rainfall secondary alarm/ Alarm number 
ERTA_Value - Effective rainfall tertiary alarm/ Alarm value 
ERTA_Hysteresis - Effective rainfall tertiary alarm/ Hysteresis 
ERTA_Destination - Effective rainfall tertiary alarm/ Alarm destination 
ERTA_Number - Effective rainfall tertiary alarm/ Alarm number 
PST_Driving - Power, source, temperature/Driving power supply 
PST_Voltage - Power, source, temperature/Power supply voltage 
PST_Temperature - Power, source, temperature/Temperature 
AROT_mm - Amount of rainfall over time(mm) 
AROT_Value - Specified-duration alarm/ Alarm value 
AROT_Hysteresis - Specified-duration alarm/ Hysteresis 
AROT_Destination - Specified-duration alarm/ Alarm destination 
AROT_Number - Specified-duration alarm/ Alarm number 
AROT_Duration - Specified-duration alarm/Duration with the specified number of days  
SensorID  - unique number (ID) of sensor in table “Sensor” 
LogUpdateID – unique number (ID) of observation in table “LogUpdate”  
6. StrainWater table registers and stores data related to strain and water level: 
Names and definitions of the table columns: 
ID – data number 
NumCSV - observation number in file (CSV) receiving from sensor 
ObservationDate - Observation date and time 
WLRD_WaterLevel - Water level recorded data/Significant digit of water level 
WLRD_Actual - Water level recorded data/Actual water level 
WLRD_Depth - Water level recorded data/Depth of sensor 
ULAV_Value - Upper level alarm value/Setting value 
ULAV_Hysteresis - Upper level alarm value/Hysteresis 
ULAV_Destination - Upper level alarm value/Alert destination 
ULAV_Number - Upper level alarm value/Alert number 
LLAV_Value - Lower level alarm value/Setting value 
LLAV_Hysteresis - Lower level alarm value/Hysteresis 
LLAV_Destination - Lower level alarm value/Alert destination 
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LLAV_Number - Lower level alarm value/Alert number 
SVOT_CH1 - Strain value over time/CH1 
SVOT_CH2 - Strain value over time/CH2 
SVOT_CH3 - Strain value over time/CH3 
SVOT_CH4 - Strain value over time/CH4 
SVOT_CH5 - Strain value over time/CH5 
SVOT_CH6 - Strain value over time/CH6 
SVOT_CH7 - Strain value over time/CH7 
SVOT_CH8 - Strain value over time/CH8 
SVOT_CH9 - Strain value over time/CH9 
SVOT_CH10 - Strain value over time/CH10 
SVOT_CH11 - Strain value over time/CH11 
SVOT_CH12 - Strain value over time/CH12 
SVOT_CH13 - Strain value over time/CH13 
SVOT_CH14 - Strain value over time/CH14 
SVOT_CH15 - Strain value over time/CH15 
SVOT_CH16 - Strain value over time/CH16 
SVOT_CH17 - Strain value over time/CH17 
SVOT_CH18 - Strain value over time/CH18 
SVOT_CH19 - Strain value over time/CH19 
SVOT_CH20 - Strain value over time/CH20 
SVOT_CH21 - Strain value over time/CH21 
SVOT_CH22 - Strain value over time/CH22 
SVOT_CH23 - Strain value over time/CH23 
SVOT_CH24 - Strain value over time/CH24 
SVOT_CH25 - Strain value over time/CH25 
SVOT_CH26 - Strain value over time/CH26 
SVOT_CH27 - Strain value over time/CH27 
SVOT_CH28 - Strain value over time/CH28 
SVOT_CH29 - Strain value over time/CH29 
SVOT_CH30 - Strain value over time/CH30 
AVS_CH1 - Accumulated value of strain/CH1 
AVS_CH2 - Accumulated value of strain/CH2 
AVS_CH3 - Accumulated value of strain/CH3 
AVS_CH4 - Accumulated value of strain/CH4 
AVS_CH5 - Accumulated value of strain/CH5 
AVS_CH6 - Accumulated value of strain/CH6 
AVS_CH7 - Accumulated value of strain/CH7 
AVS_CH8 - Accumulated value of strain/CH8 
AVS_CH9 - Accumulated value of strain/CH9 
AVS_CH10 - Accumulated value of strain/CH10 
AVS_CH11 - Accumulated value of strain/CH11 
AVS_CH12 - Accumulated value of strain/CH12 
AVS_CH13 - Accumulated value of strain/CH13 
AVS_CH14 - Accumulated value of strain/CH14 
AVS_CH15 - Accumulated value of strain/CH15 
AVS_CH16 - Accumulated value of strain/CH16 
AVS_CH17 - Accumulated value of strain/CH17 
AVS_CH18 - Accumulated value of strain/CH19 
AVS_CH19 - Accumulated value of strain/CH19 
AVS_CH20 - Accumulated value of strain/CH20 
AVS_CH21 - Accumulated value of strain/CH21 
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AVS_CH22 - Accumulated value of strain/CH22 
AVS_CH23 - Accumulated value of strain/CH23 
AVS_CH24 - Accumulated value of strain/CH24 
AVS_CH25 - Accumulated value of strain/CH25 
AVS_CH26 - Accumulated value of strain/CH26 
AVS_CH27 - Accumulated value of strain/CH27 
AVS_CH28 - Accumulated value of strain/CH28 
AVS_CH29 - Accumulated value of strain/CH29 
AVS_CH30 - Accumulated value of strain/CH30 
SDDA_Value - Specified-duration displacement alarm/Setting value 
SDDA_Hysteresis - Specified-duration displacement alarm/Hysteresis 
SDDA_Address - Specified-duration displacement alarm/Address 
SDDA_Number - Specified-duration displacement alarm/Number 
SDDA_NumberDays - Specified-duration displacement alarm/Number of days 
CDA_Value - Cummulative displacement alarm/ Setting value 
CDA_Hysteresis - Cummulative displacement alarm/ Hysteresis 
CDA_Address - Cummulative displacement alarm/ Address 
CDA_Number - Cummulative displacement alarm/ Number 
PST_Supply - Power, source, temperature/Driving power supply 
PST_Voltage - Power, source, temperature/Power supply voltage 
PST_Temperature - Power, source, temperature/Temperature 
SV_CH1 - Strain value/CH1 
SV_CH2 - Strain value/CH2 
SV_CH3 - Strain value/CH3 
SV_CH4 - Strain value/CH4 
SV_CH5 - Strain value/CH5 
SV_CH6 - Strain value/CH6 
SV_CH7 - Strain value/CH7 
SV_CH8 - Strain value/CH8 
SV_CH9 - Strain value/CH9 
SV_CH10 - Strain value/CH10 
SV_CH11 - Strain value/CH11 
SV_CH12 - Strain value/CH12 
SV_CH13 - Strain value/CH13 
SV_CH14 - Strain value/CH14 
SV_CH15 - Strain value/CH15 
SV_CH16 - Strain value/CH16 
SV_CH17 - Strain value/CH17 
SV_CH18 - Strain value/CH18 
SV_CH19 - Strain value/CH19 
SV_CH20 - Strain value/CH20 
SV_CH21 - Strain value/CH21 
SV_CH22 - Strain value/CH22 
SV_CH23 - Strain value/CH23 
SV_CH24 - Strain value/CH24 
SV_CH25 - Strain value/CH25 
SV_CH26 - Strain value/CH26 
SV_CH27 - Strain value/CH27 
SV_CH28 - Strain value/CH28 
SV_CH29 - Strain value/CH29 
SV_CH30 - Strain value/CH30 
SVPT - Strain value preset time 
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SensorID – unique number (ID) of sensor in table “Sensor՛՛ 
LogUpdateID - unique number (ID) of observation in table ՛՛LogUpdate՛՛ 
7. Extensometer table registers and stores data related to vertical and surface extensometers: 
Names and definitions of the table columns: 
ID - Data number  
NumCSV - observation number in file (CSV) received from sensor 
ObservationDate - Observation date and time 
A_H_D - Amount of hourly displacement 
A_D_D - Amount of daily displacement 
A_T_D - Amount of total displacement 
HA_Value - Hourly alarm/Alarm value 
HA_Hysteresis - Hourly alarm/Hysteresis 
HA_Destination - Hourly alarm/Alert destination 
HA_Number - Hourly alarm/Alert number 
HA2_Value - Hourly alarm/ Alarm value 
HA2_Hysteresis - Hourly alarm/Hysteresis 
HA2_Destination - Hourly alarm/Alert destination 
HA2_Number - Hourly alarm/Alert number 
A_Confirmation - Alarm/Confirmation time 
A_Polarity - Alarm/Polarity 
PST_Supply - Power, source, temperature/Driving power supply 
PST_Voltage - Power, source, temperature/Power supply voltage 
PST_Temperature - Power, source, temperature/Temperature 
ATD_Value - Alarm of total displacement/ Alarm value 
ATD_Hysteresis - Alarm of total displacement/ Hysteresis 
ATD_Destination - Alarm of total displacement/ Alert destination 
ATD_Number - Alarm of total displacement/ Alert number 
ADOT_1 - Amount of displacement over time1 
ADOT_2 - Amount of displacement over time2 
ADOT_3 - Amount of displacement over time3 
ADOT_4 - Amount of displacement over time4 
SDA_Value - Specified-duration alarm/ Alarm value 
SDA_Hysteresis - Specified-duration alarm/ Hysteresis 
SDA_Destination - Specified-duration alarm/ Alert destination 
SDA_Number - Specified-duration alarm/ Alert number 
SDA_Duration - Specified-duration alarm/ Duration with the specified number of hours 
SDA_Frequency - Specified-duration alarm/ Specified-duration and frequency 
SDA_InvalidTime - Specified-duration alarm/Invalid time 
TypeID – shows type of extensometer (3 - surface, 4 - vertical) 
SensorID – unique number (ID) of sensor in table ՛՛Sensor՛՛ 
LogUpdateID – unique number (ID) of observation in table ՛՛LogUpdate՛՛ 
 
8. ListNames table lists names used in LMS software (landslide and sensors, alerts, etc.):    
Names and definitions of the table columns: 
ID - the unique number automatically referred to each registered name in table 
Name – object name (Armenian) 
NameEng - object name (English) 
TypeOb – object type 
Hert – Consecutuve number of an object  
Active – operating / archived object 
Relationships of the table with other tables see in pic. 1. 
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9. User table registers and stores data related to system users: 
Names and definitions of the table columns: 
 ID - the unique number automatically referred to each user 
Name –  users first name, last name 
Login – username of user 
Pass - password 
NotesA – notes about user  
LanguageU – prefered interface language of user   
ActualID –  users’ status - operating / not operating  
10. UserPermission table registers and stores an information about the permissions given to users. 
Names and definitions of the table columns: 
ID - the unique number automatically referred to permissions registered in table 
UserID – unique number (ID) of user in table ՛՛User՛՛  
PageControlID – unique number of permitted page in table ՛՛PageControl՛՛ 
TypeID- indicates the permission of user whether it is given to page (1) or control 
NotesA – notes  
ActualID– valid / invalid permission  
11. PageControl table lists the pages and tools accessible to certain users.  
Names and definitions of the table columns: 
ID – the unique number automatically referred to page or control 
ParentID - number, which is shown in parent table 
Name – name of accessible page (Armenian) 
NameEng - name of accessible page (English) 
ValueA – name referred to a variable, which is used to connect with rows of program menu  
Hert – Field for managing the names used in LMS  
TypeID – indicates the permission of user whether it is given to page (1) or control  
NotesA – notes 
ActualID – valid / invalid permission 
12. SensorAlarm table registers and stores user-defined alarm threshold values for each sensor's 

observation data. 
Names and definitions of the table columns: 
ID – the unique number automatically referred to data which iverscaled alarm value 
SensorID – unique number (ID) of sensor in table “Sensor” 
SensorAlarmTypesID – Unique number (ID) of alert type in table ՛՛SensorAlarmTypes՛՛, which is 

appropriate for alarm value 
AlarmValue – alarm value 
13. SensorAlarmTypes table registers and stores the list of all alarm value types – hourly and daily 

rainfall, upper and lower level of groundwater, strain, displacement of extensometer. 
Names and definitions of the table columns: 
ID - the unique number automatically referred to alarm type 
TypeID - unique number (ID) of sensor type in table ՛՛ListNames՛՛ 
NameArm– alarm type name (Armenian) 
NameEng- alarm type name (English) 
14. LogSensorAlarm table registers the sensors observations exceeding alert level thresholds.   
Names and definitions of the table columns: 
ID – the unique number automatically referred to obsevation data which exceeded alarm value.  
SensorID – the unique number automatically given to sensor in ՛՛Sensor՛՛ table from which the 

observation data exceeding alert level threshold has been received.  
ListMessageID – the unique number (ID) referred to message in ՛՛ListMessage՛՛ table.  
DateIn – date of receiving and registering of data exceeded alert threshold. 
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TypeID 
SensorAlarmID – the unique value refering to alert threshold defined by user in the ՛՛SensorAlarm՛՛. 
InputDataID – the unique values (ID) of data records received from sensor in ‘’SensorDataEntry’’ 

table. 
AlarmValue – defined alarm value 
SensorValue – observation value received from sensor 
MessageA – content of message (Armenian). Taken from ListMessage table. 
MessageAEng – content of message (English). Taken from ListMessage table. 
ActualID – registers LogDeviceRegulate values (1 – checked, 2 – unchecked).   
LogUpdateID – the unique value (ID) referred to one complete observation in ՛՛LogUpdate՛՛ table  
15. LogUserAlert table registers messages sent to users. 
Names and definitions of the table columns: 
ID – the unique value automatically refering to the sent message. 
UserID – the unique value (ID) of message addressee in ՛՛User՛՛ table.  
LogSensorAlarmID – the unique value (ID) of observation in ՛՛LogSensorAlarm՛՛ table.  
ReadA – shows if the message opened by user (1) or not (0). 
16. ListMassage table registers and stores sent messages. 
Names and definitions of the table columns: 
 ID – the unique number automatically refering to the sent message. 
NameArm – message (Armenian) 
NameEng – message (English) 
17. SMSsetting table registers and stores the data on SMS messages addressees. 
Names and definitions of the table columns: 
ID – the unique value automatically refering to SMS addressee. 
Name – name and surname of SMS addressee (Armenian) 
NameEng – name and surname of SMS addressee (English) 
OrganizationPost - organization, post (Armenian) 
OrganizationPostEng - organization, post (English) 
PhoneA – mobile phone number. 
18. SMSsettingChid table is the subsection of table. 
Names and definitions of the table columns: 
ID – the unique number automatically refering to composed SMS message.   
ParentID – the unique value (ID) of ՛՛SMSsetting՛՛ table.  
TypeID – the unique number of landslide site in ՛՛ListNames՛՛ table. 
NameID – the unique number (ID ) of ՛՛DeviceRegulate՛՛ table.  
19. LogSMS table registers SMS messages 
Names and definitions of the table columns: 
ID – the unique number automatically refering to composed SMS message 
SMSsettingID – the unique number (ID) of SMSsetting table 
MessageA- message (Armenian) 
MessageAEng - message (English) 
DateIn – registration date 
DeviceRegulateID – the unique value (ID) refering to alarm level in DeviceRegulate table 
ActualID – shows if message sent or not. 
20. DeviceRegulate table registers and stores defined values of alarm levels.  
Names and definitions of the table columns: 
ID – the unique number automatically referred to alarm level name 
ParentID – Shows parent section of the table. If blank, it is primary. If it has a number then it shows 

respective subsection ID.   
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LandslideID ––the unique number (ID) of the landslide site in ՛՛Landslide՛՛ table where sensor 
observation data exceeded alert threshold value. 

 AlarmCategory – alarm level name (Armenian). 1-low, 2-medium, 3- high 
AlarmCategoryEng – alarm level name (English). 1-low, 2-medium, 3- high  
MessageA – sending alert message content (Armenian) 
MessageAEng - sending alert message content (English) 
SensorAlarmID – the unique number (ID) referred to alarm level threshold value in ՛՛SensorAlarm՛՛ 

table  
 
21. LogDeviceRegulate table registers events when observed data exceeds the alarm threshold 

value  
Names and definitions of the table columns: 
ID – the unique number referred to record about alarm threshold exceeding  
LandslideID – the unique number (ID) of the landslide site in ՛՛Landslide՛՛ table where sensor 

observation data exceeded alert threshold value. 
MessageA – sending alert message content (Armenian)  
MessageAEng - sending alert message content (Armenian) (English) 
DateIn – registration date 
DeviceRegulateID – the unique value (ID) refering to alarm level in DeviceRegulate table 
ActualID – Intended for SMS being sent. Checked receives 1 and not checked receives 0 value.  
LogUpdateID – the unique number (ID) of LogUpdate table. 
22. ChangeData table records the changes in observed data which has been made through 

“Measurement data correction” window 
Names and definitions of the table columns: 
 ID - the unique number automatically referred to each correction (object) registered in table 
TableName – name of the table, where the correction is done 
ActionD -  type of change (deleted, added, edited) 
UserName – user name 
Dtn – date and time of change 
ContentD – content of change 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

5. USER TRAINING CONTENT 
The training material presents the practical usage of the program, description of landslide 

automated monitoring system tools, content and structure of data received from sensors, procedure 
of data transfer from observation stations to the server of monitoring center.    
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Training program mainly consists of practical lessons which will be preceded by theoretical 
material.  

Below the content and timetable of training program are presented (Table 7). 
Table 7. Content of Training on Landslide Automated Monitoring System 

№ Topics Duration 
1. Principles and international practice of landslide automated 

monitoring. 1x2 hours  

2. Information about landslide sites included in Armenian LMS 
(Arapi, Getahovit, Voghjaberd). 1x2 hours 

3. Description of measures on landslide risk reduction in 3 landslide 
sites, description of installed sensors and data received from these 
sensors (OSNET OBSERVER database, LMS Soft database). 

1x2 hours 

4. LMS Soft program overview – role and functions of program 
modules installed in observation station and monitoring center. 

3x4 hours 

5. Program functions: 
a) data received from observation stations  
b) data transfer to monitoring center 
c) permanent update of databases and logs 

6. Practical lessons for all users of “View” group. Presentation of all 
pages of program: 

a) Landslide details 
b) Site observation status 
c) Observation data / graphs 
d) Observation data / tables 
e) Alert level setting 
f) Alarm level setting 
g) SMS settings 
h) Measurement data correction 
i) Event log 
j) Map 
k) General Settings 

7. Practical lessons for users of ''Settings'' and ''Data correction'' 
groups. Editing of following pages: 

a) Alert level setting 
b) Alarm level setting 
c) SMS settings 
d) Measurement data correction 

2x2 hours 

8. Special lesson for ''General settings'' group users (administrator). 2x2 hours 
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